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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA
D-M.00.00.00 Wymagania ogdlne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robdt w ramach prasbudowy drogi gminnej Domanowe — Pietruszki - Glinnik

Odeinek | (ul.Mata) w km 0+000 + 0+616,8

Odcinek II (Domanowo — Pietruszki) w km 0+000 = 2+662

Odecinek I1I (Pietruszki — Glinnik) w km 0+000 = 1+877,

1.2, Zakres stosowania ST

Jako ezedc dokumentdw przetargowych | kontraktowyeh
Specyfikacie techniczne nalezy odezytywaé i rozumieé w zlecaniu i wykonaniu robot opisanyeh w 1 8 1

1.3. Zakres robot objetveh ST

Wymagania  ogolne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z nize] wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D.01.0L0I Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D.01.02.04 Rozbiorki elementow drog

D.02.01.01 Wykonanie wykopow

D.03.01.01 Przepusty pod korona drogi

D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

D.04.08.05 Wyrdwnanie podbudowy kruszywem

D.05.03.05 Nawierzchnia z mieszanek mineralno — bitumicznych

D.07.01.01 Znaki drogowe pionowe

D.08.02.01 Chodniki z kostki betonowej

D.08.03.01 Obrzeza betonowe

D.10.07.01 Zjazdy do gospodarstw i na drogi boczne

1.4. Okreslenia podstawowe
UZyvte w ST wymienione ponizej okredlenia nalesy rozumied w kazdym przypadku nastepujaco;

L.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé techniczno-uzytkows
{droge) albo jezo cezesé stanowigea odrebny element konstrukeyviny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny. wezel),

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio urwardzony.

1.4.3. Dhugosé mostu - odleglosé miedzy zewnerrznymi krawedziami pomostu, a w przvpadku mostow lukowych 2
nadsypka - odlegtos¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu,

L4.5 Drogza pymezasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana. przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacyvch zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu,

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zzodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz 2darzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robat.

1.4.7. Jezdnia - czgsé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow,

L4.8. Kierownik budowy - osoba wymmacrona preez Wykonawee, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego Imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

1.4.9. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami. pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jexdnie,

1.4.10. Konstrukcja nawierzehni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.



L4101 Korpus drogowy - nasyp lub ta czgsc wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi | skarpami rowdw,
1.4.12. Korvto - element uformowany w kerpusie drogowvm w celu utozenia w nim konstrukeji nawierzehni.

1.4.13. Rejestr obmiardw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
wpisywania pree: Wykonaweg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacenikdw, Wpisy w rejestrze obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Indvniera,

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcezo, niezbedne
do preeprowadzenia wszelkich badan i prab zwigzanyeh z ocena jakosci materialow oraz robot.

1415, Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projekiows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez In#yniers,

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw shuzacych do przgjmowania i rozktadania obcigren od ruchu na

podioZe gruntowe | zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - goma warstwa nawierzchni poddana bezpodrednio oddziabywaniu ruchu i czyvnnikow
atmosferveznych,

b} Warstwa wyrdwnawcza - warsiwa stuzaca do wyrdwnania nierdwnodei podbudowy lub profilu istniejace
nawierzchni,

¢} Podbudowa - dolna cz¢sc nawierzehni shuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze, Podbudowa moze
skladaé sie z podbudowy zasadnicze] i podbudowy pomocnicze],

d} Podbudowa rasadnicza - gdrna czedé podbudowy spehiajaca funkcie nosne w konstrukeji nawierzehni, Moze
ona skladaé sig z jednej lub dwéeh warstw,

1417, Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na plaszczyénie pionowego przekroju w osi drogi lub
obicktu mostowego,

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczunym: tolerancijami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigmymi tolerancjami, przyvimowanymi zwvczajowo dla danego
rodzaju robat budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowad teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniacvch ludzi i srodowisko orzed uciazliwosciami powodowanvmi przez ruch na drodze.




1.5. Ogdlne wymagania dotyezace robat

Wykonawea robdt jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zeodnodé z dokumentacjy
projektowd. SS5T | poleceniami Iniyniera,

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje | wspolrzedne purkiow
ghownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe] | dwa komplety
S8T.

Ma Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanvch mu punktéw pomiarowych do
chwili edbioru kofcowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawea odtworzy i utrwali na
whasny kosat,

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgedne z wykazem podanym
w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektows;
— Zamawiajacego,
— sporzadzong przez Wykonawcee.

1.5.3. Zgodnosc robot z dokumentacja projektows i 85T

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawey
stanowia czesé umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa ocbowigzujace dla Wykonawey
tak jakby zawarte byhy w calej dokumentacji.

W preypadku rozbieznodel w ustaleniach poszezepdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnodd ich wasnosci
wymieniona w . Dgdlnych warunkach umowy™,

Wykonawea nie moke wykorzystywad bledow lub opuszezen w dokumentach kontraktowwvch, a o ich
wykryeiu winien natychmiast powiadomié Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przvpadku rozbieznodel opis wymiardw wazniejszy jest od odezytu ze skali rvsunkdw,

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartodci docelowe, od kidrych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreflonego przedziahu tolerancii. Cechy materiatdw i elementow budowli
muszg by jednorodne i wykazywaé zgodnodé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
preekraczac dopuszezalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdv materialy lub roboty nie beds w pelni zgodne z dokumentacja projektows lub SST |
wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a robony
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawey,

1.5.4. Zaberpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modermizacyjnych i remontowych (.pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposdb okreslony w
D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
okresie trwania budowy. W zaleinodci od potrzeb i postgpu robdt projekt organizacji ruchu powinien byé
aktualizowany przez Wykonawcee na biezaco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymezasows
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposdb
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawea zapewni stale warunki widocznosei w dzien | w nocy tych zapér i znakow, dla kidrych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczensiwa,

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beds akceptowane przez Inzyniera.

Fake przystapienia do robot Wykonawea obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony
7 Inzynierem oraz przez umieszezenie, w miejscach i ilosciach okreslonveh przez Inzyniera. tablic informacyinyveh.
kiorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawee w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot,

koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie | przyjmuje sie, ze jest whaczony w cene
LITIONY TIA.




b} Zaberpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawea jest zobowiazany do zabegpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacii kontraktu az
do zakonczenia | odbioru ostatecznezo robot,

Wykonawea dostarezy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym:
ogrodzenia, porgcze, ofwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do
ochreny robor, wygody spotecznodei | innyeh.

Fakt przystapienia do robot Wykonawea obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposab uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okredlonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robat.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, 2e jest whiczony w cene
LITIOWHA.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawea ma obowiazek #nad i stosowad w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony drodowiska naturalnezo.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepisdw i norm dotyczacveh
ochrony srodowiska na terenie i wokd! terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwoéel dla asch
lub wiasnosci spolecznej i innyveh, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innveh przyczyn powstabych w
nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tveh wymagan bedzie miat szczegdlny wzelad na:

|}y lokalizacje baz. warsztatow, magazynow, skiadowisk, ukopéw i driog dojazdowych,

2y srodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami | gazami,
¢} mozliwoscia powstania pozary.

1.5.6. Ochrona preeciwpozarowa

Wykonawca bedzie preestrzegac przepisy ochrony preeciwpozarowe],

Wykonawca bedzie utrzymywad sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkeyjnych. w pomieszezeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposth zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem osobh trzecich.

Wykonawea bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezuliat
realizacji robot albo przez personel Wykonawey.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia

Mie dopuszeza sig uzycia materialéw wywohujacych szkodliwe promieniowanie o steZeniu wigkszyvm od
dopuszezalnego, okreslonego edpowiednimi przepisami,

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczna wydana przez uprawniona
Jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziabywania tych materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robér ich szkodliwosc
zanika (np. materialy pylaste) moga byé uiyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznvch
whbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na usyeie tveh
materiatow od wlasciwyeh organow administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawea uzyl materialdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specvfikacjami, a ich nzveie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy,

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej { prywatnej

Wikonawea odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi | za urzadzenia podziemne, takie jak
rurocigel, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacvch wladcicielami tvch urzgdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawea zapewni wiasciwe
oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.




Wiykonawea sobowigzany jest umiedcié w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, kiore mija byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji | urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomic Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacii Wykonawea bezzwlocznie powiadomi Inzyniera | zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspolpracowal dostarceajac wszelkie] pomocy potrzebnej przy dekonywaniu napraw. Wykonawea bedzie
odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnyeh wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego,

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazddw

Wykonawea stosowat sig bedzie do ustawowych ograniczen obeigzenia na of przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkdw i w sposdb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i tadunki
powodujace nadmierne obcig2enie osiowe nie beda dopuszczone na swicko ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy | Wykonawea bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robdt w ten sposdb uszkodzonyeh, zgodnie z
poleceniami Inzyniera.

5.10. Berpieczenstwo i higiena pracy

Podezas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szezegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
nichezpiceznych, szkodliwych dia zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagas sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpicczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig. 2e wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robat i za wszelkie materiaty | urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostateczmego. Utrzymanie powinno bye
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas. do
momentu odbioru ostatecanego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanie. to na polecenie Inzyniera powinien
rozpoczac roboty utrzymaniowe nie poiniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5, 12. Stosowanie sig do prawa i innych przepisow

Wykonawea zobowiazany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy | wytyezne, ktore s3 w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pehni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisdw i wytyeznych podezas prowadzenia robot,

Wykonawea bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagh
bedzie informowa¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnoéne dokumenty,

2. MATERIALY

2.1. Zridla uzyskania materialow

Co najmnigj na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego Zrodla
wytwarzania. zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnveh oraz
probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zavwierdzenie partii materiatow z danego Zrodia nie oznacza automatyeznie, ze wszelkie materiaby z danego
zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawea zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, e materialy uzyvskane z
dopuszezoneso frodia w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postepu robdt.




2.2. Pozyskiwanic materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od whascicieli | odnoénych wladz na pozyskanie materialéw
z jakichkolwiek zrodel miejscowych wlaczajac w to Zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczyc Inivnierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacii drodha.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty 2 badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metode wydobyeia i selekeji do zatwierdzenia Inzynierowi,

Wykonawca ponosi odpowiedzialnost za spetnienie wymagan ilodciowveh i jakosciowych materialiw z
jakiegokolwiek Zradia,

Wykonawea poniesie wszystkie kosztv, a w tym: oplaty. wynaprodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane # dostarczeniem materiatdw do robot,

Humus i nadktad czasowo zdjete = terenu wykopow, ukopow | migjsc pozyskania piasku i 2wiru beda
formowane w hatdy 1 wykorzystane przy zasypee i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera,

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody InEyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzic zadnvch
wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaly wyszezegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zpodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.3, Inspekeja wytworni materialow

Wytwarnie materialow moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkeyjnych 2 wymaganiami. Prébki materiabdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwodcl, Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslongj partii materiatéw pod wzeledem jakosci.

W przypadku. gdy [nzynier bedzie przeprowadzal inspekcie wytworni, beda zachowane nastgpujace
warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniona wspdlprace i pomoc Wykonawey oraz producenta materiatéw w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie. do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materialow przeznaczonych do realizacji umowy,

2.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
Zlozone w miejscu wskazanym przez InZyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawey na uzycie tych materialéow do
innych robat, miz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie przewartosciowany priez
Inzyniera,

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i1 nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko. liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem

2.5, Przechowywanie i skiadowanie materialow

Wykonawca zapewni. aby tymezasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem. zachowaly swoja jakodc i whsciwosé do robot i byvly dostepne do
kontroli przez Inzyniera.

Miejsca crasowego skladowania materialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w migjscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialy w wyKonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmnigj 3 tveodnie
przed uzyvciem materiatu, albo w okresie dhurszym, jesli bgdzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany | zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ péiniej zmieniany bez zgody Inzvniera.

3. SPRZET

Wykonawea jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, kidry nie spowoduje niekorzysmego
wplywu na jakosc wykonywanych robdt, Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawey i
powinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilodei wskazaniom zawartym w ST, PZI lub projekcie organizacji




robot, zaakceptowanym przez Ingyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien byé
uzeodniony | zaakceptowany przez Inzyniera,

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie pwarantowad przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowe], ST i wskazaniach Inzvniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robdt ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowodci do pracy, Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyezacymi jego
wrytkowania,

Wykonawea dostarczy [nzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami,

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwodé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawea powiadomi Iniyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacjs
preed uryeiem sprzetu, Wybrany spregt, po akceptacji Inzyniera, nie mode by¢ pdzniej zmieniany bez jego zeody,

Jakikolwick sprzet, maszyny, urzadrenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot,

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich sredkow transportu, Ktdre nie wpivng
nickorzysinie na jakos¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwoscei przewozonych materiatow,

Liczba srodkdow transportu bgdzie zapewniad prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, S5T i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszezalnych obeigzen na osie i innych parametrdow technicznych. Srodki transporiu
nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uwiytkowanyeh odeinkdw drig na koszt Wykonawey,

Wykonawca bedzie usuwad na biezaco. na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakodé zastosowanyvch
materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa, wymaganiami 55T, P2, projekiu
organizacji robot oraz poleceniami [nZyniera,

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoscl
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projekiowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Mastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawee w wytyezeniu | wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawee na whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawey od
odpowiedzialnedei za ich doktadnose,

Decyvzje Inzyniera dotyezace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beds oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umewy, dokumentacji projektowe] i w 55T, a takée w normach i
wytycznych, Prey podeimowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie
wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, dodwiadezenia z przeszlosci, wyniki badan naukowvch
oraz inne czyvnniki wplywajace na rozwazana kwestig,

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdiniej niy w czasie przez niege wyznaczonym, pe ich
otrzymaniu przez Wykonaweg, pod grozbg zatrzymania robot, Skutki finansowe z tego tvtulu ponosi Wykonawea.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkow Wykonawey naledy opracowanie |1 przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakodci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wyvkonywania robot, mozliwosei techniczne.
kadrowe | organizacyjne awarantujace wykonanie robot 2godnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i
ustaleniami preckazanymi przez Insvniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierad:

a) czegsé 0oolng opisujaca:




- organizacjg wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robaot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— bhp..

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przvgotowanie praktyczne,

- wykaz osob odpowiedzialnyeh za jakos¢ i terminowosé wykonania poszczegainych elementdw roba,

- system (sposob | procedurs) proponowane| kontroli i@ sterowania jakoscia wykonywanych robdt,

- wyposazenie w sprzet | urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badan),

- sposob  oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, =zapis pomiardw, nastaw
mechanizmow  sterujgeych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czesé szercgotows opisujaca dla kazdego asortymentu robdt:

- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rtodzaje i ilos¢ srodkow transpertu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw,
lepiszezy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przed utraty ich wlasciwosdei w czasie transportu,

— sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwodé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw matecialdw, wytwarzania mieszanek |
wykonywania poszczegdlnych elementow robor,

- sposdh postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom,

6.2, Lasady kontroli jakodei robdt

Celem kontroli robor bedzie takie sterowanie ich prezygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zakozona
jakos¢ robor

Wykonawea jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakodci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprest, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedns
du pobierania probek i badan materialéw oraz robor.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadaé od Wykonawey przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary | badania materialéw oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie. ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projekiowej i S8T

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé sa okreslone w SST, normach i wytycenych,
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okredlone, Inkynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic
wykonanie robot zgodnie z umowa,

Wykonawea dostarczy Indynierowi dwiadectwa, #ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja warna legalizacie. zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacyveh
procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszezen laboratoryjnych, w celu ich inspekeji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczvch.
Jezeli niedociagnigeia te beda tak powaime, e moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wsirzyma uzycie do robét badanych materialdw i dopusci je do uizycia dopiero wiedy. gdy niedociagnigcia w pracy
laboratorium Wykonawey zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tveh materiakow,

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykanawea.

6.3, Pobieranie pribek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartvch na
zasadzie, 2e wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzvnier bedeie mied zapewniona mozliwosé udzialu w pobieraniu probek,

Ma zleeenie Inzyniera Wykonawcea bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tvch materialéw. ktdre budzs
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z
wiasne] woli, Kosaty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawcea tylke w przypadku stwierdzenia usterek: w
przeciwnym przyvpadku kosziy te pokrvwa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce | zatwierdzone przez Inzyniera, Probki
dostarczone przez Wykonawee do badan wykenywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane.
w sposob zaakceplowany prees Ingyniera.




6.4. Badania i pomiary

Wseysthie badania i pomiary beda preeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm, W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez [nzyniera,

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Indyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania, Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca preedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac [nzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie paZniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci,

Wyniki badad (kopie) bedy przekazywane Ingynierowi na formularzach wedhug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badanin prowadzone przez Iniyniera

Dia celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
prabek i badania materialtow u Zrodia ich wytwarzania 1 zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc
ze strony Wykonawcy i producenta materiatiw,

Inzvnier. pe uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawcs, bedzie
oceniac zgodnosé materialow i robot z wymaganiami S5T na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawee.

Ingvnier moze pobieraé probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swaj koszt,
Jezell wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawey sq niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawey lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdmmych lub dodatkowych badan, albo oprze sic wylaceie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robdt z dokumentacja projektowa i S5T. W takim
przypadku calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuscic do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja;
. ceryfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, #e zapewniono zgodnos¢ z knvteriami technicznymi okreslonyvemi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz whasciwych przepisow i dokumentow technicznveh,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoscei z:
- Polska Norma lub
- aprobata techniczng, w przypadku wyrobdw. dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certvfikacja okreslong w pkt |
i ktare spetniaja wymogi 55T,

W prevpadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
dao robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaceny jej cechy.

Produkty przemystows musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta. a w razie potrzeby
poparte wynixami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tveh badan beda dostarczone przez Wykonawee
[n#vnierowi.

Jakiekolwiek materiaby, ktore nie spetniajg tych wymagan beds odrzucone,

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego | Wykonawcs
w okresie od przekazania Wykonawey terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawey.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotvezyé przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi | mienia oraz techniczngj | gospodarcze] strony budowy,

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jeszo dokonania, podpisem osoby, ktdra dokonala
zapisu, z podaniem Jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg
technika. w porzadku chronologicznym. bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw,

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inme dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacenika | opatrzone data i podpisem Wykonawey i Inzyniera.

Do dziennika budowy naledy wpisywié w szczegdinosci:




~ date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- datg przekazania preez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,
- uzgodnienie przez Ingyniera programu zapewnienia jakosci | harmonogramaw robot,
- termuiny rozpock¢cia i zakonczenia poszezesdlnych elementow robdt,
— przebieg robdt, trudnodei | preeszkody w ich prowadzeniu, okresy i prayczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inkyniera,
~ daty zarzadzenia wstrzymania robat, z podaniem powodu,
— zgloszenia 1 daty odbiordéw robdt zanikajacych | ulegajaeych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiordw
robat,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robit podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szezegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- Zgodnosc rzeczywistyeh warunkdw geotechnicenyeh z ich opisem w dokumentacji projektowej,
— dane dotvezace czynnosel geodezyjnyeh (pomiarowyeh) dokonywanych przed i w trakeie wykonyvwania robat,
— dane dotyezace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,
~ dane dotyczace jakodci materialdw, pobierania prabek oraz wyniki przeprowadzonych badan 2 podaniem, kto je
przeprowadzal,
— wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
— inne istotne informacjé o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone Inzynierowi
do ustosunkowania sig.
Decvzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig, Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawey robét,

(1) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdeso z elementdw
robat, Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sig w sposob ciagly w jednostkach przyjetyeh w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiarow,

(3) Dokumenty |laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci
materialow. recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnions] w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robér. Winny by¢ udostepnione na
kazde Zvczenie InZzyniera.

i4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentdw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a} pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b} protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cxwilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d} protokoby odbioru robat,
) protokoty z narad i ustalen,
f) keorespondencje na budewie.

(5) Przechowyvwanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie kioregokolwiek z dokumentdw budowy spoweduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidziangj prawem,

Wszelkie dokumenty budowy beds zawsze dostepne dla Inzvniera i przedstawiane do weladu na zvezenie
Jamawiajaceno,




7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacig projektowa i
55T, w jednostkach ustalonyeh w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanveh
robdt | terminie obmiary, ¢o najmnie) na 3 dni przed tym terminem,

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw,

Jakikolwick blad lub przecczenie (opuszezenie) w ilodciach podanych w dlepym kosztorysie lub pdzie
indziej w S5T nie 2walnia Wykonawey od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana
poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie preeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesiecane] platnodci na
reecz Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawee i Indyniera,

7.2. ZLasady okreslania iloscl robdt | materialéw

DHugosci | odleglodei pomigdzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdluz
linit osiowej,

Jesli SST wiadciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetodci beda wyliczone w m’ jako
diugosé pomnozona przez sredni praekrd].

lloder, ktore majg byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zegodnie z
wymaganiami 85T,

7.3, Urzgdzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w ciasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
InEyniera.

Urzgdzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce, Jezeli urzadzenia te lub spreet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawea bedzie posiadad waime Swiadectwa legalizacii,

Wazwsthie urzadzenia pomiarowe beda preez Wykonawee utreymywane w dobrym stanie, w calvm okresic
trwania robot

7.4. Wagi i zasady waZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom 55T
Bedzie utrzymywad to wyposadenie zapewniajac w sposob ciaghy zachowanie dokladnodei wi norm zatwierdzonveh
przez Indyniera,

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda preeprowadzone przed czgdciowym lub ostatecznym odbiorem odeinkdw robot, a takze w
przypadku wystepowania diurszej przerwy w robotach,

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania

Obmiar robdt podlegajacych zakrveiu przeprowadza sie przed ich zakryciem,

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaky |
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanyeh powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszezonymi na karcie rejestru obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga byé dolaczone w formie
oddzielnego zalacznika do rejestru obmiardw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Ingynierem,

8 ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow rohit

W zaleznoscl od ustalen odpowiednich 85T, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacveh i ulegajacych zakrveiy,
b} odbiorowi czesciowemu.
<) odbiorowi ostatecznemu.
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.




8.2, Odbidr robot zanikajacyceh i ulegajacych zakryciu

Odhidr robdt zanikajacveh i ulegajacych zakryeiu polesa na finalnej ocenie ilodci i jakosci wykonywanyeh
robot, ktore w dalszyvm procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér rebor zanikajacyeh i vlegajacyeh zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt | poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt.

Odbioru robot dokonuje Ingynier,

Gotowosé danej credei robdit do odbioru zglasza Wykonawea wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera, Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdimiej jednak niz w ciagu 3 dni od
daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakeie Inzyniera,

Jakosé i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Ingynier na podstawie dokumentéw zawierajacyveh komplet
wynikéw badan laboratoryjnych | w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
SST i uprzednimi ustaleniami,

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci | jakosci wykonanych cegsci robot, Odbioru czgsciowego robit
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat, Odbioru robdt dekonuje Inzvnier.

8.4, Odbidr ostateczny robat

8.4.1. Zasady odhioru ostatecznego robat

Odbior ostateczny polega na finaingj ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilodci,
jakosci | wartosci,

Catkowite zakoficzenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecenego bedzie stwierdzona przez Wykonawcee
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tvm fakcie Inzvniera.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w  dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktdrych mowa w punkeie 8,432,

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgeego w obecnosei Inzyniera i
Wykonawey, Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonyeh dokumentaw,
wynikéw badan | pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robit Komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjerych w trakcie odbiorow
robot zanikajgeveh [ ulegajacyeh zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania robot uzupehiajacyeh i robdt
poprawkowveh.

W przyvpadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupeiajacych w warstwie
scieralnej lub robotach wykonezeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego,

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, 2 jakodé wykonywanveh robdt w poszezegdlinyeh asortymentach
nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacja projektowa i S5T z uwzglednieniem tolerancii i nie ma wickszezo
wphywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen. oceniajac pomniejszong
wartosd wykonywanych robot w stosunku do wymagan preyvjetych w dokomentach umowy,

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznege robot jest protokdét odbiory ostatecznego
robdt sporzadzony wg wzory ustalonego preez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowiazany przygotowad nastepujace dokumenty:
| .dokumentacje projekiowa podstawowy z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakeie realizacji umowy,
2.szezegodtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupeiniajace lub zamienne).
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryzinaty),
3.wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,
6.deklaracie zgodnosci lub certyfikaty zgodnoscl whudowanyeh materialow zgodnie z SST 1 ew. PZJ,
7.opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badad | pomiardw zataczonveh do
dokumentow odbioru. wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
Brysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyvszacych (np. na przelozenie linii telefoniczne),
energeryezne]. gazowe], oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen.
B.geodezyina inwentaryzacje powykonawceza robot i sieci uzbrejenia terenu,
L.kopig mapy zasadnicze| powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.




W oprzypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, Komisja w porozumienin z Wykonaweg wymaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot

Wszysthie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robat uzupetniajacyveh wyznaczy komisja.

8.5. Odbidar pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyeh robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zalstnialych w okresie gwarancyjnyvm.

(dbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualngj obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robat™,

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkows skalkulowana przez Wykonawee za jednostke obmiarows
ustalong dla danej pozycji kosziorysu.
Dla pozyeji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg plamodci jest wartodé (kwota) podana przez
Wykonawee w danej pozyeji kosztorysu,
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozveji kosztorysowe] bedzie uwzeledniaé wszystkie czynnosed,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowaé:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartost zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transpartu na
teren budowy,
— warlnsd pracy sprzetu wraz 7 towarzyszacymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyiny | rvzyko,
— podatki ebliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT,

9.2, Warunki umowy i wymagania ogdlne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy | wymagan ogdlnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszezegolnione w kosztorvsie,

0.3, Objazdy. przejazdy i organizacja ruchu

koszt wybudowania objazddw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi | wprowadzaniem dalszych zmian i vzgodnien
wynikajacveh z postepu robdt,

{b) ustawienie tymezasowego oznakowania i odwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

{c) oplaty deierzawy terenu,

{d) przvgotowsnie terenu,

(e} konstrukejg rymezasowe] nawierzehni, ramp., chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(F) ymezasows przebudows urzadzen obeyeh,

Kaoszt utrzymania objazdow/ preejazdiow i organizacii ruchu obejmuje:

{a) oczyszozanie, przestawienie. przykrycie i usunigeie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
swiatef,

{b) utrzvmanie phvnnosci ruchu publiceneso.

Koszt likwidacji objazddw/preejazdow i organizaci ruchu obejmuje;

(@) usunigcie whudowanych materiatow i oznakowania,

{b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
I Ustawa z dnia 7 lipea 1994 r. - Prawo budowlane {Dz.U Nr 89, poz. 414).




2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
~ dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
3. Ustawa z dnia 2| marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z poniejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

I. WSTEP

l.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robdt w ramach przebudewy drogi gminnej Domanowo — Pietruszki — Glinnik :

Odeinek 1T {ul.Mata) w km 0000 = 0+616.8

Odeinek 11 {Domanowo — Pietrruszki) w km 0+000 + 2-662

Odeinek 111 { Pietruszki — Glinnik) w km 0+000 + 1-877.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jeko dokument prestargowy i kontraktowy pray
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych S5T

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszystkimi
cxynnosciami umozliwiajgcymi | majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia
obiektdw ingvnierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowyeh

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowvch wehodza:
a) sprawdzenis wyznaczenia svtuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy | punktow
wysokosciowveh,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowyveh (reperdw roboczyeh),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb
ularwiajacy edszukanie | ewentualne odrworzenie.

I.4. Okreslenia podstawowe
L4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne 2 obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Do urrwalenia punktéw gldwnych trasy nale2y stosowad pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym.
stupki betonowe albo rury metalowe o dlugescei okolo 0,30 metra,

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedziwie punktdw zatamania trasy,
powinmy mied srednice od 0,15 do 0,20 m i diugosé od 1.5 do 1.7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane érednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugosei okoto 0,30 m. a dla punktow utrwalanych w istniejace] nawierzchni bolce stalowe érednicy 3 mm i dhugosci
od 004 do 0,05 m. —

Swiadki” powinny mie¢ diugoéé okelo 0,50 m i preekrd] prostokamny.,

3. SPRZET

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odrworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
teodoliny lub tachimery.




— niwelatory,
— dalmierze,
— ryczki.
— lary,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé
uryskanie wvmagane| dokladnosci pomiaru.

1. TRANSPORT

Sprzet | materialy do odrworzenia trasy mozna przewozié dowolnymi drodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prae pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea powinien przejac od Zamawiajgcezo dane zawierajace
lokalizacje | wspolrzedne punktow glbwnyeh trasy oraz reperdw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacezo, Wykonawea powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyine niezbedne do szezeedlowepo wytyezenia robiot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane prezez osoby posiadajace edpowiednie kwalifikacje i uprawnienia,

Wrykonawea powinien natychmiast poinformowad Inkyniera o wazelkich bledach wykryviveh w wytvczeniu
punktow glownych trasy i (lub) reperdw roboczych. Bledy te powinny byé usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okreslone w dokumentacii projektowej s zgodne z
resczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, 2e rzeceywiste rzgdne terenu istotnie roznia sig od
rzgdnych ckredlonych w dokumentacji projektowe], to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajace z réenic rzednych terenu podanveh w dokumentacii projektowe] i reednych
rzeczywistveh, akceptowane przez Inzvniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przyvpadku obciaza Wykonawee,

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Insyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy 1 punkty posrednie osi trasy musza byé zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposéb wyrainy i jednoznaczny charakterystvke i polozenie tvch punktéw. Forma i wror
tych oznaczen powinny bye zaakceptowane przez Infyniera.

Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punkedw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robdt, Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawee
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostana one
odrworzone na koszr Wvkonawey,

Wazvstkie pozostale prace pomiarowe koniecine dla prawidlowej realizacji robot naleza do ohowiazkow
Wykonawey.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktdw glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, pray
uzyeciu pali drewnianych Jub slupkow betonowych, a takze dowigzane do punktdw pomocniczych, polozonych poza
granica robét ziemnych, Maksymalna odlegtosc pomigdey punktami gléwnymi na odeinkach prostych nie moze
przekraczac 300 m.

Zamawiajacy powinien zatodyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowe].
a takee pray kazdym obiekeie inzynierskim,

Maksymalna odleglost miedzy reperami roboczymi wazdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosic 500 metrdw, natomiast w terenie falistym i garskim powinna byé odpowiednio zmniejszony, zaleinie od
jeco konfiguracii,

Repery robocze naledy zaloizyé poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacveh. Jako repery robocze mozna wivkorzysiad punkry stale na stabilnych, istniejacyeh budowlach wrdhu
trasy drogowej, O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci slupkéw betonowych lub
grubych ksztalownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Iniyniera,



Rezedne reperdow roboczych nalezy okreslac z taka dokladnoscia, aby sredni blad niwelacji po wyréwnaniu
byt mnigjszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperdow panstwowych,

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrafne | jednoznaczne
okreslenie nazwy repery i jego rzednej.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonad w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacii panstwowej albo innej osnowy
geodezyine], okreslonej w dokumentacji projektowej.

05 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach ghéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zalezne od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadiiej niz co 50 metrow.,

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowe] nie
moze by wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowyeh lub 5 em dla pozostabvch drog. Rzedne niwelety
punktow osi trasy nalezy wymaczyc z doktadnoscia do | em w stosunku do rzednych niwelety okreslonyeh w
dokumentacji projektowej,

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2,

Usunigeie pali 2 osi trasy jest dopuszezalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszezonych poza granica robat.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw 1 wykopdw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjy projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot | w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw | wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypow o wysokoscl przekraczajacej | metr oraz wykopow glebszych niz |
metr. Odleglos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleghosc ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiac wykonanie nasyvpow i wykopow o ksztalcie
7zgodnym z dokumentacia projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punkiow wysokosciowych nalezy
prowadzic wedtug ogélinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytyeznych GUGIK
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odiworzonej trasy w terenie:

8 ODBIOR ROBOT

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedklada Inzynierowi,

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena | km wykonania robot obejmuje;
— sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyenaczenie dodatkowyeh punkiow wysokodciowwveh,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznyeh z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekroiow,
— zastabilizowanie punktow w sposib trwaly, ochrona ich przed miszezeniem i oznakowanie ultatwiajace
odszukanie | ewentualne odrworzenie.




10. PRZEPISY ZWIAZANE

bl —
e

S

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcia techniczna G-3. Geodezyjna obshuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji | Kartografii, Warszawa
16979,

Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukeja techniczna G-2, Wysokodciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyine i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyezne techniczne G-3.2, Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wityeezns techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.02.04 Rozbiorka elementow drog

I. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

- Przedmiotem niniejszej szezegblowej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i
adbioru robot zwigzanych z rozbidrka elementow drég, ogrodzen i preepustow,

1.2. Zakres stosowania S5T

Szezegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy prey
zlecaniu i realizacji robdt na drogach krajowych i wojewadzkich.

1.3. Zakres robot objetych 85T

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robot w ramach przebudowy drogi gminnej Domanowo - Pietruszki — Glinnik :

Odeinek | (ul.Mata) w km 0+000 = 0+616.8

Odcinek 1 { Domanowo — Pietruszki) w km 0+000 + 2+662

Odeinek U (Pietruszki — Glinnik) w km 0+000 = 1+877.

~  npawierzchni brukowcowe],

— kraweznikow, obrzezy i opornikdw,

— chodnikaw,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi. odpowiednimi polskimi normami oraz z
definiciami podanymi w 55T D-00.00.00 , Wymagania ogolne™

1.5. Ogolne wymagania dotyezgee robot

Wykonawea robot jest odpowiedzialny za jakodé¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentacja
projektowa. SST i poleceniami Inzyniera.

Wiykonawea w trakcle robdt jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo ruchu drogowego 1 osob trzecich w
obrgbie placu budowy oraz utrzymania oznakowania , urzadzen ostrzegawczych i zabezpieczajacych na
przekazanym placu budowy.

2, MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elémentdw drdg moze bvé wykorzystany sprzet podany ponize;j,

lub inny zaakceprowany przez Inzyniera:
— spycharki.
- ladowarki,
- samochody cigzarowe,

zrvwarki,
—  mlory pneumatyezne,
— koparki,




4. TRANSPORT

Muteriaty z rozbidrki nalezy przewozié transportem samochodowym na miejsce wskazane przez In#vniera,
Wybar srodka transporrowego zalezy od warunkow lokalnych,

Prey ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spehniad wymagania dotyezgee ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszezalnych obeiazen na of, wymiardw ladunkdw | innych parametrow technicenych

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiorkowe elementow drog obejmuja rozbiorke nawierzchni brukowcowej |, rozbiorke
kraweznikow i chodnikow. Uzyskany material z rozbidrki nalezy przewie#¢ na miejsce wskazane przez lnwestora,

5.1. Etapowanie robdt

£e wzgledu na brak mozliwosci objazdu i wymaog utrzymania ruchu samochodowego i pieszego, roboty
nalezy prowadzi¢ tak aby umozliwic ruch.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Konrrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdet rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkedzenia elementow przewidzianych do pewtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwiazanyeh z rozbiorka elementow drog jest:
—  dla nawierzchni i chodnika - m® (metr kwadratowy),
— dla krawegznika, opornika, obrzeda - m (metr).

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie , w obecnosci Inspektora Nadzoru . Obmiar wymaga akeeptacji
Inspektora Nadzor,

Obmiar nie powinien obejmowaé jakichkolwiek robot nie wykazanych w dokumentacji projektowe] . z
wiyjatkiem zaakceptowanych na pismie przez Inspektora Madzoru . Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego
upowaznienia Inspekiora Nadzoru nie moga stanowi¢ podstawy do roszezen o dodatkowa zaplate.

8. ODBIOR ROBOT
Oezolne zasady odbioru robot podano w 55T D00, 00.00 ,Wymagania ogdlne™

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robdt obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni;
- wyznaczenie powierzchni przeznaczong] do rozhiorki,
~ rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesorfowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia. z ulozeniem na poboczu.
- zaladunek | wywiezienie materialow z rozbidrki,
- wyvrawnanie podioZa i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
b) dla rozbigrki krawgznikow, obrzezy i opornikow:
- odkopanie krawginikéw, obrzezy | opornikdw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew, faw,
— rzaladunek | wywiezienie materiatu z rozbiorki, —
- wirownanie podioza | uporzadkowanie terenu rozbiorki:
¢ dla rozhidrki chodnikow:
— rgezne wyjecie pivt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatow chodnikowych.
- ew. preesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki w celu ponownego jego uryvcia, z ulozeniem na poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zaladunek | wywigzienie materialdow z rozbiorki,
- wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbicrki,




L - rozbiorke kraweznikow - 941,10 mb.
- rozhiorke chodnikow - 1374,00 m2

. 10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja,




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.02.01.01 Wykonanie wykopow

1. WSTEP

1.1. Przedmiot S8T

Przedmiotem niniejszej szczezotowej specyfikacji techniczne] sa wymagania dotyczace wyvkonania i
odbioru wykopow w gruntach 1-V kategorii.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy prazy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych wp. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetyeh S8T

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe) Specyfikacii Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robot w ramach przebudowy drogi gminnej Domanowo — Pietruszki — Glinnik :

Odcinek | (ul.Mata) w km 04000 + 0+616.8

Odeinek [I (Domanowo — Pietruszki) w km 0+000 + 2+662

Odeinek [11 (Pietruszki — Glinnik) w km 0-+000 + 1+877.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pke 1.4,
1.5, Ogolne wymagania dotvezgee robot
Ogolne wymagania dotvezace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5,

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania , oraz za zgodnosé z dokumentacia
projekrows, szczepdtowa specyfikacja techniczna i poleceniami Indyniera.
Wykonawea w trakeie robot jest odpowiedzialny za bezpieczefistwo ruchu drogowego i oséb trzecich w obrebie
placu budowy oraz utrzymanie oznakowania urzadzen ostrzegawczych i zabezpieczajacych na przekazanym placu
budowy.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstawg podzialu gruntéw 1 innych materialdw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania
podano w 55T D-02.00.01, tablica 1, W wymienionej tablicy okredlono przecigtne wartosci gestosci objetodciowej
gruntdw i materialow w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podzial gruntdw pod wzeledem przydatnosei do budowy nasypow poedano w SST D-02.03.01, pkt 2, 1ablica
L.

3. SPREZET

Orgdine wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w 85T D-02.00.01 pkt 3,

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w 55T D-02.00.01 pk 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robit

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST D-02.00.01 pkt 5,

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznosé w calym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacyeh z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podeiecia lub
innyeh odstgpstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawee robdt ziemnyveh.




Wykonawea powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu prevdatnosci do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemoliwiajgey ich wymieszanie. Odstepstwo od
powyszesn wymagania, uzasadnione skomplikewanym ukladem warstw  geotechnicznych, wymaga zgody
Indynicra.

Odspojone grunty przydatne do wykenania nasypdw powinny byé bezposrednio whudowane w nasyp lub
preewiezione na odklad. © ile InZynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntdw, nalezy je odpowiednio
zabezpieceve przed nadmiernym zawilgoceniem,

Jezeli grunt jest zamarzniety nie naley odspajac go do glebokosci okofo 0,5 metra powyzej projektowanych
rzednych robot ziemnyeh,

5.2. Wymagania dotyczgce zageszezenia

Zageszezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spelniaé wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskafnika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskainika zaggszczenia w wykopach | miejscach zerowych robdt ziemnveh

Minimalna wartosé 1, dla:
Strefa autostrad Innych drog
korpusu i drég ruch ciezki ruch mnigjszy
ekspresowych i bardzo cigiki | od cigikiego
Géma warstwa o grubosei 20 cm 1,03 1,00 1.00
Ma glebokeosci od 20 do 530 cm od
powierzchni robat ziemnyeh 1.00 1.00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i migjscach zerowych nie speiniajg wymaganezo wskaznika
zaggszezenia, to przed ulozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosei I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskainika zageszczenia okreslone w tablicy | nie moga by¢ osiggniete przez bezposrednie
zaggszezanie gruntdw rodzimyeh, to nalezy podjac Srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacezo
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszezenia. Mozliwe do zastosowania rodki, o ile nie s3 okredlone w
35T, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszezaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubodé warstwy gruntu (nadkfadu)
powyiej rzednveh robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszeza sie po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacveh te czynnosé budowlana, Moze odbywaé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktdre nie
spoweduja uszkodzen powierzchni korpusu,

Naprawa uszkodzen powierzchni robiét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzef
warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robat
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w 58T D-02.0HLO1 pkt 6,
6.2. Kontrola wykonania wykopaw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specvfikacii oraz w dokumentacji projekrowe] i 58T, W czasie kontroli szczegding uwage nalezy
ZWTOCIC. Na;

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosc,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét | po ich zakonczeniu,

d) dokladnose wykonania wykopow (usytuowanie | wykonczenie),

) zageszczenie gomnej strefy korpusu w wykopie wedhig wymagan okreslonych w punkcie 5.2,




7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ozdlne zasady obmiaro robdt
Oealne zasady obmiaru robdt podane w 85T D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr szescienny ) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w 88T D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoscei pedano w S5T D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m’ wykopow w gruntach -V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przvgotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie.
zaladunek, przewiezienie { wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jezo wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu |
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnyeh , wymaganych w specyfikacji technicanej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie |
- wykonanie, a nastepnie rozebranie dréog dojazdowyveh,
— rekultywacje terenu.
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1.3. Zakmsmhﬂt objgtych SST 3 58 00 i

Przedmiotem niniejszej Szczegolowe] Specytikac Techmczne_] 53 wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robdt w ramach przebudowy drogi gminnej Domanowo — Pietruszki — Glinnik :
Odeinek 1 (ul.Mala) w km 0+000 + 0+616.8

Odeinek 11 {Domanowo — Pietruszki) w km =000 + 2+662
Odeinek 117 (Pietruszki — Glinnik) w km 0000 + 1+877,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamlq'liqt::j obudowy konstrukcyjne], stuzacy
'+ przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu
notowego, pieszego.

1.4.2. Prefabrykat (element prefabrykowany) - czesé knnstrukcyjna wyknnana w zakladzie
przemystowym, z ktérej po zmontowaniu na budowie, mozna wykona¢ przepust.

1.4.3. Przepust mcnﬂl-ityr.:my - przepust, ktdrego konstrukcja nosna tworay jednolita calosc,
z wyjatkiem przerw dylatacyjnych i wykonana jest w catosci na mokro. *

1.4.4. Przepust prefabrykowany - przepust, ktérego konstrukcja nosma wykonana jest z
elementdw prefabrykowanych.

1.4.5. Przepust betonowy - przepust, ktdrego konstrukcja nosna wykonana jest z betonu.
i.4.6. Przepust zelbetowy - przepust. ktdrego konstrukeja nosna wykonana jesi z zelbew
1.4.7. Przepust ramowy - przepust. kidrego konstrukeja nosna wykonana jesi v Ksaalcie
ramowmcy pracujacej na obciazenic plonowe | poziome.

J.A48. Pregpust sklepiony - przepust. w kigrym mozna wydziehe worna konsibge ik
przeneszacy abcrazenie pronowe + postume oraz fundament fuki

LA Mezepust rurowy - pregpus

Kiarego konstrukgpa nosnd wykonas
tetonos yeh lub velbatowyeh
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— beton, R i T par sy 3 >

— materialy na lawy frmdamentowe e

— materialy izolacyjne, )
— deskowanie konstrukcji betonowych i zelbetowych,
— kamien tamany do $cianek czotowych.

2.3. Beton i jego skladniki
2.3.1. Wymagane wlasciwosci betonu

Poszczegblne elementy konstrukecji przepustu betonowego w zaleznosci od
warunkéw ich eksploatacji, nalezy wykonywaé zgodnie z ,,Wymaganiami i zaleceniami
dotyczacymi wykonywania betondéw do konstrukcji mostowych™ [45], z betonu klasy co —
najmniej:
- B 30 - prefabrykaty, scianki czotowe, przepusty, skrzydelka;
- B 25 - fundamenty, warstwy ochronne.
Beton do konstrukeji przepustdw betonowych  musi spelniaé nastgpujace
wymagania wg PN-B-06250 [8]:
- nasigkliwose nie wigksza niz 4 %,
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przepuszczalnose wody - stopien wodoszezelnosci co najmnicj W 8,
— odperno$é na dzialanie mrozu - stopien mrozoodpornosci co najminiej I 150.

2.3.2. Kruszywo
Kruszywo stosowane do wyrobu betonowych elementéw konstrukeji przepustow

powinno speinia¢ wymagania normy PN-B-06712 [12] dla kruszyw do betondow klas B 23,
B 301 wyzszych. :

Grysy

Do betonéw stosowaé nalezy grysy granimwéﬁlub bazaltowe o maksymalnym
wymiarze ziarna do 16 mm. Stosowanie gryséw z innych skal dopuszcza si¢ pod warunkiem
zaakceptowania przez Inzyniera.

Grysy powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w tablicy 1. Y
Jablica 1. Wymagania dla grysu do be;tr'inawych elementéw konstrukeji przepustow
Lp.J Wiasciwosci . Wymagania
I | Zawartosépytéw mineralnych, %, nis wiecej niz: 1
2 | Zawarto$¢ ziam nieforemnych, %, nie wigcej niz: 20
3 | WskaZnik rozkruszenia, %, nie wigcej niz:
- dla gryséw granitowych , 16
- * | - dla gryséw bazaltowych i innych 8
4 | Nasigkliwosc, %, nie wigcej niz: 1,2
5 | Mrozoodpomo$¢ wg metody bezposredniej, %, 2
nie wiecej niz
6 |Mrozoodpornoé¢ wg zmodyfikowanej ' metody
| bezposredniej (wg PN-B-11112 [19]), %, nie wigcej 10
Y. niz:
7 | Zawartos¢ zwiazkdw siarki, %, nie wigcej niz: 0,1
8 | Zawartosc zanieczyszczen obeych, %, nie wigcej niz: 0,25

w0

Zawartosc zanieczyszezen organicznych. Barwa cieczy

SRR T * wzorcowa
nad Kruszyvwem nie ciemniejsza niz:

nie wywolujaca zwiekszenia
10 | Reaktywnos¢ alkaliczna (wg PN-B-06714-34 [18]) wymiardw liniowych ponad
0,1%

|1 | Zawartos¢ podziama, %, nie wiecej niz: 5

Zawartosc nadziama, %, nie wiecej niz; 10




Prasch
‘ Nalezy stosowad piaski pochodzema reccenceo, albo bedace kompozycja piasku
rzecsznego i hopalnianego plukanego. Piaski powinny cdpowiadaé wymaganiom podanym w
1ablijey 2.

Tablica 2. Wymagania dla piasku do betonowvch elementéw konstruke)

przepustow
Lp. ¢ Wiasciwosci ©  Wymagania
‘1. | Zawartos¢ pytéw mineralnych, %, nie wiecej niz:= 1,5
2 | Zawartos¢ zwiazkdw siarki, %, nie wigcej niz: 0,2
3 | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, %, nie wigcej 0.25
niz: i
4 | Zawarto$c zanieczyszczen ﬂﬁnicm}*ch, Barwa wzorcowa
cieczy nad kruszywem nie ciemniejsza niz:
’ _ nie wywotujaca zwigkszenia
5 [ Reaktywnos¢ alkaliczna (wg PN-B-06714-34 [18]) | yymiaréw liniowych ponad
0,1%

Zawartos< poszczegolnych frakeji w stosie okruchowym piasku powinna wynosic:

el B ke - 1A Fa TOYDS

d0o0.5mm - od33do48%
do 1 mm - 0od37do76 %
Zwir

Zwir powinien spelniaé wymagania normy PN-B-06712 [12] dla marki 30 w
zakresie cech fizycznych i chemicznych. '

Ponadto mrozoodpornoéé zwiru badang zmodyfikowana metoda bezposrednia wg
PN-B-11112 [19] ogranicza sig do 10 %.

Zwir powinien odpowiadaé wymaganiom podanym w tablicy 3.
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Tabkea 3. Wymagania dla zwiru marki 30 do betonowych elementow konstrukeji

PrZepustow
" Lp. ' Wiasciwosci Wymagania
1 | Wytrzymalos¢ na miazdzenie, wskaznik rozkruszenia, %, 12
nie wiecej niz:
! =
2 | Zawartosc¢ ziam stabych, %, nie wigcej niz: >
3 | Nasiakliwos¢, %, nie wiecej niz: = 1,0
4 | Mrozoodpormoié po 25 cyklach i po 5 cyklach, %, nie 5.0
wigcej niz:
5 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych, %, nie wigcej niz: 20 B
6 | Zawartos¢ pylow mincra!nych;%, nie wigcej niz: 1,5
7 | Zawartos¢ zanieczyszczen obeych, %, nie wigeej niz: 0,25
8 | Zawartos¢ zwiazkow siarki, %, nie wiecej niz: 0,1
g |Zawartosc zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy WZOrcowa
nad kruszywem nie ciemniejsza niz:
Rysunek 1. Krzwe graniczne uzizmienia kruszywa de betonu
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2.3.3. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Sktadniki mieszanki mineralnej dla betonu powinny by¢ tak dobrane, aby krzywa
uziarmienia ‘'mieszanki mineralnej miedcita sig w _krzywych granicznych pola dobrego
uziarnienia, rys. 1. -

2.3.4. Skladowanie kruszywa

zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi asortymentami

-

e Lo

Kriszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed
' kruszyw. Podloze
skiadowiska powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrzesodwodnione, aby nie dopusci¢ do
zanieczyszczenia kruszywa w trakcie jego skiadowania i poboru.
Poszczegblne kruszywa nalezy skladowaé¢ oddzielnie,
uniemozliwiajacych wymieszanie si¢ sasiednich pryzm. Zaleca sig, aby frakcje drobne
kruszywa (ponizej 4 mm) byty chronione przed opadami za pomoca plandek lub zadaszen.

j Warunki skladowania oraz lokalizacja skladowiska powinny byé wczedniej
uzgodnione z Inzynierem. |

2.3.5. Cement
2.3.5.1. Wymagania

w  zasiekach

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementéw konstrukeji przepustow
winien spelnia¢ wymagania normy PN-B-19701 [21].
. Nalezy stosowaé wylacznie cement portlandzki (bez dodatkéw). Do betonu klas

T8 P I I AN mnlpsrr ctammmiind ccmammé lelam. P39 £ 3 45 ©
| S i L Ee . &

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania ogélne dla cementu do betonowych elementéw konstrukcji

przepustow
Lp. Wymagania Marka cementu
42,5 32.5
1 | Wytrzymato$¢ na $ciskanie, | po 2 dniach 10 -
MPa, nie mniej niz: po 7 dniach - 16
po 28 dniach 425 32,5
2 | Czas wigzania poczatek wiazania, najwczes-| 60 60
niej po uptywie min. -
koniec wiazania najpozniej, h 12 12
3 | Statos¢ objeto$ci, mm nie wiecej niz: 10 10
4 | Zawarto$¢ SO;, % masy cementu, nie wiecej niz: 3.5 3.5
5 | Zawartosé chlorkéw, %, nie wiecej niz: 0,10 0,10
6 | Zawartos¢ alkaliow, %, nie wiecej niz: 0,6 0,6
_ 7 |Laczna zawartos¢ dodatkoéw specjalnych (przyspieszajacych
twardnienie, plastyfikujacych, hydrofobizujacych) i 50 50
technologicznych, dopuszczonych do stosowania przez ITB, : ’
i % masy cementu, nie wiecej niz i
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Cement powinien pochodzié z jednego Zréddla dla dancye vbiektu. Poch=lreme
cmnl:nm IJLEH_][]LUSL okreslona atestem - musi byé zatwierdzona pl rez InZzyniera

2.3.5,1, Przechowywanie cementu

Warunki przechowywania cementu powinny odpowiadac wymaganiom nomy BN-
Bﬂfﬁ?Bl 08 [36]

Miejsca przechowywania -::ementu moga by¢ nastgpujace: _
a] dla cementu workowanego
. — sklady otwarte (wydzielone I‘['IIE:JSCB. zadaszone na otwartym lerenie,
zabezpieczone z bokéw przed opadami),
— magazyny zamknigte (budynki lub pomieszczenia o szczelnym dachu i
Scianach),
b) dla cementu luzem - zbiomniki stalowe, -zelbetowe lub betonowe. W kazdym ze

zbiomikéw nalezy przechowywaé cement jednego rodzaju i klasy, pochodzacy od
jednego dostawcy. b4

2.3.6. Stal zbrojeniowa

Stal stosowana do zbrojenia betonowych elementéw konstrukcji przepustéw musi
odpowiada¢ wymaganiom PN-H-93215 [29].

Klasa, gatunek i §rednica musi by¢ zgodna z dokumentacja projektowa lub SST.

Nie dopuszcza si¢ zamiennego uzycia innych stali i innych $rednic bez zgody
InZzyniera.
’ Stal zbrojeniowa powinna by¢ skladowana w sposéb izolowany od podioza
gruntowego, zabezpieczona od . wilgoci, .. chroniona przed odksztalceniem i
zanieczyszczeniem. = oy iE

2.3.7. Woda

Woda do betonu powinna odpowiadaé wymaganiom PN-B-32250 [24].
Bez badan laboratoryjnych mozna stosowaé wodociggowa wode pitna.

Woda pochodzaca z watpliwych Zrédet nie moze byé uzyta do momentu jej
przebadania na zgodno$¢ z podana norma.

2.3.8. Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinny byé stosowape, jesli przewiduje to
dokumentacja projektowa i SST, przy czym w przypadku braku danych dowvczacych
rodzaju domieszek, ich dobér powinien byé dokonany zgodnie z zaleceniami PN-B-06250
[8]. Domieszki powinny odpowiadaé¢ PN-B-23010 [22].

2.4. Materialy izolacyjne

Do izolowania drogowych przepustéw betonowych i Scianek czotowych nalezy

stosowaé materiaty wskazane w dokumentacji projektowej lub SST posiadajace aprobate
techniczna oraz atest producenta:

— emulsja kationowa wg EmA-94. IBDIM [44],
— roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [23],
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fepik astaliowy na goraeo res wypelniaczy wa PN-Caun 177 [ 25]

— papa aslaltowa wg BN-79 6731-01 [38) oraz wg BN-88 6751-03 [39],

— wszelkie inne 1 nowe materialy izolacyjne sprawdzone doswiadczalnie 1 posudijace
aprobaty techniczne - za zgody InZyniera. <

2.5. Elementy deskowania konstrukeji betonowych i Zethetowych

Peskowanie powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w PN-B-06251 [9].
Deskowanie nalezy wykona¢ z materialéw odpowiadajacych nastgpujacym
nnmmm

= drewno iglaste tartaczne do robot ciesielskich wg RN-D-95017 [26],

— tarcica iglasta do robét ciesielskich wg PN-B-06251 [9] i PN-D-96000 [27],

— tarcica lisciasta do drobnych elementéw jak kliny, klocki itp. wg PN-D-96002 [28],

— gwozdzie wg BN-87/5028-12 [35], v

— $ruby, wkrety do drewna i podktadki do Srub wg PN-M-82121 [31], PN-M-82503 [32],
PN-M-82505 [33] i PN-M-82010 [30],

— plyty pilsniowe z drewna wg BN-69/7122-11 [40] lub sklejka wodoodpoma

odpowiadajaca w_'.rmagamum okredlonym przez Wykonawce 1 zaakceptowanym przez
InZzyniera.

Dopuszcza si¢ wyhonanie deskowan z innych materialdéw, pod warunkiem
akceptacji Inzyniera.

- 2.6. Zelbetow e ciiincily preiavi ysowale

Ksztalt i wymiary zelbetowych elcmentﬁm prefabrykowanych do przepustow i
$cianek czotowych powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowd. Odchytki wymiar6w
prefabrykatéw powinny odpowiadaé¢ PN-B-02356 [2].

Powierzchnie ‘elementéw powinny byé gladkie i bez rakéw, peknigt i rys.
Dopuszcza si¢ drobne pory jako puzcstaleﬁcl _po. pq;cherzykach powietrza i wodzie do
glebokosci 5 mm.

Po wbudowaniu elementow dopuszcza si¢ wyszczerbienia krawedzi o glebokosci
do 10 mm i diugosci do 50 mm w liczbie 2 sztuk na 1 m krawedzi elementu, przy czym na
jednej krawedzi nie moze by¢ wiecej niz 5§ wyszczerbien.

Sktadowanie elementéw powinno odbywaé sig¢ na wyrdwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podlozu. Poszczegéine rodzaje elementdw powinny byé skladowane
oddzielnie. .

2.7. Materialy na lawy fundamentowe

Czgs¢ przelotowa przepustu i skrzydetka moga byé posadowione na:
— fawie fundamentowej z pospolki spetniajacej wymagania normy PN-B-06712 [12],

— lawie fundamentowej z gruntu stabilizowanego cementem, speiniajacej wymagania 551

D-04.05.01 ,Podbudowa i ulepszone podloza z gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem™,




