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D. 00. 00. 00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej szezegdlowej specyfikaci technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
drogowych.

1.2. 7Z.akres stosowania SST

, Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot przy przebudowie drogi Markowo — Glinik.

1.3. zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne dla poszezegdlnych asortymentéw robot drogowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1.  Budowla drogowa — obickt budowlany. nie bgdacy budynkiem. stanowigcy calos¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo jego
cze$¢ stanowigeg odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy. korpus ziemny. wezel).

1.42.  Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana. przeznaczona do ruchu pojazdéw obslugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania. przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy — dziennik. wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami. stanowiacy urzedowy dokument przebicgu
robot budowlanych w toku wykonywania robot. rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt. przekazywania polecen i innej

korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem nadzoru. Wykonawca i projektantem

1.4.5. Inzynier / Inspektor nadzoru / Kierownik Projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych . odpowiedzialna za
nadzor nad robotami.

1.4.6. Jezdnia — cz¢s¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8.  Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9.  Korona drogi — jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

L.4.11. Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu, kidra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.

1.4.12. Koryto —element uformowany w korpusie drogowym celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
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1.4.13.  Ksigzka obmiarow — akceptow any przez inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami. sluzacy do wpisywania
przez wyKonawcee obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen. szkicow 1 ew. dodatkowych zalgeznikow. Wpisy w ksigzce
obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.4.14.  Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego. niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialow oraz robo.

1.4.15.  Materialy — wszelkic tworzywa niezbgdne do wykonania robot. zgodne z dokumentacjy projektowy i specyfikacjami
technicznymi. zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.16.  Nawierzchnia — warstwa lub zespol warstw sluzgcych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podioze

gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu,

a)  Warstwa $cicralna — gérna warstwa nawierzehni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b)  Warstwa wigzaca — warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg Scieralng a podbudowa. zapewniajgca lepsze rozlozenie naprezen w

nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢)  Warstwa wyréwnawcza — warstwa sluzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d)  Podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni sluzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skladaé sie 7
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢)  Podbudowa zasadnicza — gérna czesé podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona sklada¢ Si¢ 7
jednej lub dwoch warstw,

) Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢s¢ podbudowy spelniajaca. obok funkcji no$nych. funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dzialaniem wody. mrozu i przenikaniem czastek poda. Moze zawieraé warstwe mrozoochronng. odsaczajacy lub
odcinajaca.

2)  Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania mrozu.

h)  Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzehni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca — warstwa sluzgca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17.  Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.18.  Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na
okres budowy.

1.4.19.  Odpowiednia (bliska) zgodnog¢ — zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami. a jesli przedzial
tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami. przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.20.  Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig
urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy i budowy urzadzen

chroniacych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - cz¢é¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow. umieszczenia urzadzen organizacji i
bezpicczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych. sluzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.22. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy. lezacy pod nawierzchnia do gigbokosci przemarzania.

1.4.23.  Podloze ulepszone nawierzchni — goma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24.  Polecenic Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspekiora. w formie pisemne;.
dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25.  Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.26.  Przedsigwziecie  budowlane — kompleksowa  realizacia nowego polaczenia  drogowego lub  calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejgcego polaczenia.

1.4.27.  Przetargowa dokumentacja projektowa — cz¢$¢ dokumentacji projekiowej, ktéra wskazuje lokalizacje. charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.28.  Rekultywacja — roboty majace na celu uporzgdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.29.  Szeroko$¢ uzytkowa obicktu — szerokosé Jjezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz
szerokos¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch
kolowy od ruchu pieszego.

1.4.30. Slcpy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilogci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.




1.4.31. Teren budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miegjsca wymienione w
kontrakcie jako tworzace cze$é terenu budowy.

1.4.32.  Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego. stanowigca odrebng calosé¢ konstrukeying lub technologiczng.
zdolng do samodzielnego pelnienia funkgji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych 7
budowg. modernizacja/przebudowy utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

L.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowicdzialny za jakos¢ wykonanych robot. bezpicezenstwo wszelkich ¢zynnosci na terenic budowy.
metody uzyte przy budowic oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjq projektows. SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminic okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawey teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. lokalizacj i wspolrzedne punktow gléwnych trasy oraz
reperow. dziennik budowy oraz jeden cgzemplarz dokumentacji projektowe;j i jeden komplet SST.

Na Wykonawcey spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki. obliczenia i dokumenty. zgodne z wykazem podanym w
szezegolowych warunkach umowy. uwzgledniajacym podzial na dokumentacj¢ projektowa:
- Zamawiajacego: wykaz pozycji. ktére stanowia przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa dokumentacje wykonawczg
(techniczna) i zostang przekazane wykonawcy.
- sporzadzong przez Wykonawce (projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot na czas budowy. ktora Wykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowej).

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjq projektowa i SST

Dokumentacja projektowa. SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawey przez Inspektora Nadzoru
stanowig cz¢s¢ umowy. a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla wykonawcy tak Jakby zawarte byly w
calej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w
-Ogolnych warunkach umowy™.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast Inspektora nadzoru. ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznoscei, wymiary podane na pi$mie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i SST bedg uwazane za wartosci docelowe. od ktorych dopuszezalne s
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli musza wykazywac zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku. gdy materialy lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wplynie 10 na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli . 1o takie materialy zostang zastapione innymi, a clementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéow (jezdnie.
znaki drogowe. urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy. w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru. uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem. projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu, powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez wykonawce.
Kazda zmiana. w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpicczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzief i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru..

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢. ze jest wlaczony w cene
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykafczania robét Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,




b)  podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwoscei dla 0sob lub dobr publicznych i
innych. wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji. zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dzialania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szezegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz. warsztatow. magazynow. skladowisk. ukopow i drog dojazdowych.
2)  srodki ostroznoscei i zabezpieczenia przed:

a) zanicczyszezeniem zbiornikdw i cickow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi.

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami lub gazami.

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzic przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac. wymagany na podstawic odpowiednich przepisow sprawny Sprzet przeciwpozarowy .
na terenie baz produkcyjnych. w pomieszcezeniach biurowych. mieszkalnych. magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne bedg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpicczone przed dostepem
0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy. ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia. nie beda dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego. okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke.
Jjednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na érodowisko.

Materialy. ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt. a po zakorficzeniu robdt ich szkodliwos¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli Wykonawca uzyl
materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami. a ich uzycie spowodowalo jakickolwick zagrozenie srodowiska. 1o
konsekwencje tego poniesic Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne. takic jak rurociagi. kable
itp. Oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot. ktore
majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic¢ Inspektora i wladze
lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkicj pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9.  Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszezone na $wiezo
ukonczony fragment w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robdt w ten sposob
uszkodzonych. zgodnie z poleceniami Inspektora.

1.5.10.  Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawea bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegolnosei Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiccznych.
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawcea zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢ wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i
sq uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11.  Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawcea bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robot przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob .aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien rozpoczaé roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.




1.5.12.  Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzeni wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy. regulaminy
1 wytyczne. ktore sq w jakikolwick $posob zwiazane z wykonanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganic tych
postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprz¢tu, materialow lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i sposob ciggly bedzie informowac Inspektora o swoich dzialaniach
-przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem Jjakichkolwick materialow przeznaczonych do robot.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwicrdzenia, szezegolowe informacje dotyczace proponowanego zZrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow Jak réwniez odpowiednie $wiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki materialow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego 7rodla nie oznacza automatycznie ze wszelkie materialy # dancgo zrédla
uzyskujg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiagzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania. 7e materialy uzyskane z dopuszczonego Zrodla
W sposob cigely spelniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materialow ze zrodet
miejscowych wlgczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawcea przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekeji.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilociowych i jakosciowych materialow z jakiegokolwiek
zrédla.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty. z tytulu wydobycia materialow i dostarczeniem materialow do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegolnione
w dokumentach umowy. chyba ze uzyska na to pisemng zgode Inspektora.

Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcee wywiezione z terenu budowy. Jesli Inspektor
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione. to koszt tych materialow
zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko. liczgc si¢ z jego nie przyjeciem . usunieciem i niezaplaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawea zapewni. aby tymczasowo skladowane materialy .do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwoscei i byly dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego skladowania materialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.5. Inspekcja wytwérni materialow
Wytwérnie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych
metod produkcji z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlagciwosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowic podstawe do akceptaciji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.
W przypadku. gdy Inspektor bedzie przeprowadzal inspekcje wytwérni, muszg by¢ spelnione nast¢pujace warunki:
a) Inspektor bedzie mial zapewniong wspdlprace i pomoc Wykonawey oraz producenta materialow w czasic przeprowadzania
inspekcji.
b)  Inspektor bedzie mial wolny dostep. w dowolnym czasie, do tych czesei wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialow
przeznaczonych do realizacji robot,
¢) lezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcey, Wykonawca uzyska dla Inspektora zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekeji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynic takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nickorzystnego wplywu na jakosc
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawey i powinien odpowiadaé pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w SST, PZJ.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.




Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do uzytkowania i badan
okresowyceh. tam gdzie jest 1o wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych
robotach. Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzgt. po akeeptacji Inspektora. nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwick sprzet. maszyny. urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgcee zachowania warunkow umowy. zostang przez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu. ktore nic wplyna nickorzystnie na jakosc
wykonywanych robot i wlasciwodcei przewozonych materialow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej. SST i wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkow
mogg by¢ dopuszezone przez Inspektora. pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco. na wlasny koszt. wszelkie zanieczyszezenia. uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow i wykonywanych robot. za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST. PZI projektem organizacji
robot opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Bledy popelnione przez Wykonaweg w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang. usunigte przez Wykonawce na wlasny
koszt.

Sprawdzenie  wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnodci za ich dokladnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST. a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wyslepujace przy
produkeji i przy badaniach materialdw. do$wiadczenia z przesziosei. wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestieg.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora. pod
grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci
Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektorowi Nadzoeu program zapewnienia jakosci.
W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslié. zamierzony sposob wykonywania robdt. mozliwosci techniczne.
kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonywania robot zgodnie z dokumentacjg projektowa. SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czg$¢ 0gdlng opisujaca;
- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- sposob zapewnienia bhp ..
- wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0séb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegélnych elementéw robot.
- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlecié¢ prowadzenie badan),
sposob oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych. a
takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania
tych informacji Inspektorowi:
Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone
datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé¢ w szczegdlnoscei :
- dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,
- datg uzgodnienia przez Inzyniera/ Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegdlnych elementdw robot.
- przebieg robot, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera/ Kierownika projektu,




- daty zarzadzania wstrzymania robot. z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréow robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu. czgsciowych i ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia. uwagi i propozycje Wykonawcy.

- Stan pogody 1 temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szezegolnym w zwigzku 7z warunkami Klimatycznymi,

- dane dotyczgee czynnosci geodezyjne (pomiarowych)dokonywanych przed i w trakeic wykonywania robot.

- dane dotyczgee sposobu wykonywania zabezpicczenia robot

- dane dotyczgce jakosci materialow. pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem. kto je
przeprowadzal,

= wyniki prob poszezegolnych elementow budowli z podaniem. kto je przeprowadzal,

- inncistotne informacje o przebiegu robot,

b) czgs¢ szezegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot;
wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne.
rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow. spoiw, lepiszczy.
kruszyw itp...
S$posob zabezpieczenia i ochrony Jadunkow przed utraty ich wlasciwoscei w czasie transportu.
Sposob i procedure pomiardw i badan (rodza] i czestotliwo$é, pobieranic prébek. legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp..) prowadzonych podczas dostaw materialow, wylwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegdlnych elementéw robét.
$posob postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem_ aby osiagnac zalozong jakosc robot. Wykonawca
Jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materialdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system Kontroli. wlaczajac
personel. laboratorium. sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazada¢ od Wykonawey przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania. ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materialéw oraz robét 7 czestotliwoscig zapewniajacy stwierdzenie  ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST,

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwodc sq okreslone w ST, normach i wytyeznych. W przypadku. gdy nie zostaly
one tam okreslone. Inspektor ustali jaki zakres kontroli Jest konieczny. aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa,
Wykonawca dostarczy Inspektorowi $wiadectwa. ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazng
legalizacje. zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. inspektor bedzie
mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych. w celu ich inspekcji. Inspektor bedzie przekazywa¢ Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwick niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratory;nych, sprzetu. zaopatrzenia laboratorium.
pracy personclu lub metod badawczych. lezel niedociagnigcia te bedg tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki
badan. Inspektor natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy. gdy
niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcey zostang usunicte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek. opartych na zasadzie. ze wszystkie
Jjednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badan. Inspektor bedzie miec
zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenic Inspektor Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materialow, ktére budzg watpliwosci co do
Jjakosci. o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawcea tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawcee i zatwierdzone przez Inspektor. Prébki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektor bedg odpowiednio opisane i oznakowane. w sposob zaakceptowany
przez Inspektor.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakicgokolwiek badania wymaganego w AT, stosowaé¢ mozna wytyczne krajowe. albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora.

Przed przystapieniem do pomiaréw Iub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu terminie pomiaru Jub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie péznie] jednak niz w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych.




6.6. Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia. Inspektor uprawniony jest do dokonywania kontroli. pobierania probek i badania
materialow u zrédla ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcey i producenta
materialow.

Inspektor. po uprzednicj werytikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawee, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materialow i
robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg. Inspektor moze pobiera¢ probki
materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznic od Wykonawey., na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza. ze raporty
Wykonawcey sq niewiarygodne. to Inspektor poleci Wykonawcey lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych
lub dodatkowych badan. albo oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot z dokumentacjg
projektowa i ST. W takim przypadku calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy. ktore posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy. ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat
zgodnosci z:

Polska Norma lub

aprobata techniczng. w przypadku wyrobow. dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy. jezeli nie sg objete

certyfikacjq okreslong w pkt 1

1 ktore spelnigjg wymogi ST.
W przypadku materialow.. dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiadac te
dokumenty. okredlajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta.. a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawcee Inspektorowi. Jakiekolwiek materialy.
ktére nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt. stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby. ktora dokonala zapisu. z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym.
bezposrednio jeden pod drugim. bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone datg i
podpisem Wykonawcy i Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej.

uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot, terminy rozpoczecia i zakonczenia
poszczegdlnych elementow robot.

przebieg robot. trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu. okresy i przyczyny przerw w robotach. uwagi i polecenia Inspektora.

daty zarzgdzenia wstrzymania robot. z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbiorédw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg¢sciowych i ostatecznych  odbioréw  robot.
wyjasnienia. uwagi i propozycje Wykonawcy.

stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w
zwigzku z warunkami klimatycznymi,

zgodnos$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowa,

dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot.

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal.

wyniki prob poszczegdinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje .uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone Inzynierowi/
Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢.




Decyzje Inzyniera/ Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje 7 zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/ Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiardéw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciaely w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki
obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow. orzeczenia o jakosci materialow.
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. ‘
Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzynicra/ Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig. oprocz wymienionych w punktach (1)-(3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenic na realizacj¢ zadania budowlanego.
b)  protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne.
d) protokoly odbioru robot.
e) protokoly z narad i ustalen.
f)  korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpicczonym.

Zaginigcie ktdregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odiworzenie w formie przewidziane]
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/ Kierownika projektu i przedstawiane do weladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zw3alnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/
Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesiecznej platnosci na rzecz
Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/ Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreSlenia ilosci robdt i materialow

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszezeg6Inionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdluz linii osiowej.

Jesli SST wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako diugosé pomnozona
przez $redni przekrdj.

logci. ktore maja by¢ obmierzone wargowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenie te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie. w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzymywac
to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.




7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedq przeprowadzone przed cze¢sciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku wystepowania
dluzsze) przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiardw.,
ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/ Kierownikiem projektu.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot ‘
W zaleznosei od ustalen odpowiednich SST. roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cz¢sciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu.

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot. ktore w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Obioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie. nie pézniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary. w konfrontacji z dokumentacija projektowa. SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci wykonanych czgsci robdt. Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak
przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru,

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci. jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenic robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy. liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/ Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentdw. o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora i Wykonawcey.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediuzonych dokumentéw. wynikéw badan i pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacija projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacjq ustalef przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu. zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupelniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupelniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych. komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartosé wykonywanych robot w
stosunku do wymagarn przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdl odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ projekiowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie
realizacji umowy.
szcezegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne).
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaly),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych ,zgodnie z SST i ew. PZJ,
deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do dokumentéw
odbioru. wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
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8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej. energetyczng). gazowe.
oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlasciciclom urzadzen.

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawceza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyinej inwentaryzacji powykonawczej

W przypadku. gdy wg komisji .roboty pod wzgl¢dem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego. komisja w porozumieniu z Wykonaweg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkic zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez.
Zamawiajgceego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5.  Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcic 8.4.
.Odbidr ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg za jednostk¢ obmiarowa ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto$é (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowe] bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci. wymagania i
badania skladajace si¢ na jej wykonanie. okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt bedg obejmowac:
- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami.
- wartosc¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu. magazynowania. ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy.
- warlos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami.
- koszty podrednie. zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczeniowe zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. —Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89. poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001r. w sprawie dziennika budowy. montazu i rozbidrki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianam#: )
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej szezegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgee wykonania i odbioru robot
zwigzanych 7 odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacija techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot przy przebudowie drogi Markowo — Glinik.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektow inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktoéw wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych. zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wehodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi).
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych), d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.
¢) zastabilizowanie punkiow w sposob trwaly. ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanic i
ewentualne odtworzenie.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy. punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami ~ podanymi w
SST D-00.00.00 .Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow. ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00 .Wymagania ogélne"
pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punkiow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym. shupki betonowe
albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewnianc umieszczone poza granica robot ziemnych. w sasiedziwie punktow zalamania trasy. powinny mie¢ érednice
0d 0.15 do 0.20 m i dlugos¢ od 1.5 do 1.7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0.08 m i dlugosci okolo 0,30 m. a
dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0.05 m.

.Swiadki" powinny mie¢ dlugo$¢ okolo 0.50 m i przekroj prostokatny
3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,




- niwelatory.
- dalmierze.
- tyczki.
- laty.
- ta$my stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanic
wymaganc]j dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzgt i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ..Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje
i wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawea powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunicte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawea powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawea stwierdzi. ze rzeczywiste rzedne terenu istotnic réznig si¢ od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej. to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza
Wykonawce.

Wszystkie roboty, kiére bazuja na pomiarach Wykonawcy. nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe. punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania. a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét. to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub slupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych. polozonych poza granicg robot ziemnych.
Maksymalna odleglo$¢ pomi¢dzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej. a
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ micdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenic plaskim powinna wynosi¢ 500 metrow.
natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkly stale na stabilnych, istnicjacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich
punktow. repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci slupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby $redni biad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4
mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzednej.
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego. przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafstwowej albo innej osnowy geodezyinej. okreslonej w
dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wicksze niz 3 cm
dla autostrad 1 drog ekspresowych lub 5 em dla pozostalych drég. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
dokladnoscig do T cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacii projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszezalne tylko wowezas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi. umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot). zgodnie z dokumentacja projektows oraz w miejscach  wymagajacych uzupelnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.
Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w
przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopéw glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna
odpowiadac odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 .Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1.2.3.4.5.6.7) zgodnie 7z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ~Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow jest czedcig obmiaru robdt mostowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robét

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyinych lub
protokdlu z kontroli geodezyjnej. ktére Wykonawea przedkiada Inzynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogdlne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punkiéw wysokosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami.

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow.

- zastabilizowanic punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanic i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukeja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii. Warszawa 1979.
- Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

- Instrukeja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGIK 1983.
- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK 1979.
- Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK 1983,

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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1. WSTEP.
1.1 Przedmoot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z usunigciem drzew 1 krzewow w ramach prac budowy drogi.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdlowa specyfikacia techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zieceniu i realizacii robot.

1.3 Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t przygotowawczych

zwiazanych z budowsg drogi i obejmujg usuni¢cie drzew,
karczowanie krzakéw wraz z wywiezieniem karpin i galezi.

1.4, Okreflenia podstawowe.
Stosowane okredlenia podstawowe sg zgodae z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
aormami oraz z definicjami podenymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt. 1.4

1.5. Ogélue warunki dofyczace robot.
Ogdlne wymagania dotyczace robst podano W SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogodlne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.
3. SPRZET.

3.l Ogblue wymagania dotyczace sprzgtu.
‘Wymagania dotyczace spizgiu podano w SST D-M-00.00.00,, Wymagania ogolne” pkt. 3.

3.2 Sprigt do usuwania drzew.

Do wykonania robt zwigzanych z usunieciem drzew i kizewOw nalezy stosowac:

- pily mechaniczpe,

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa
drogowego,

- spychark,

- koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wrebem
drzew. ‘ .

Wazystkie maszyny powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

4. TRANSPORT. .
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, ymagania ogolne”
pkt. 4.
42. Transport pui i karpin.
Prie, karping oraz gatezie nalezy przewoziC transportem samochodowym.
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Pnie przedstawiajace warto$C jako matenial uzytkowy {(np. budowlany, meblarsks itp.)
powinny by¢ transportowane w sposob mie powodujacy ich uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M-00.00.00"Wymagania ogolne” pk1 5L

5.2. Zasady oczyszczania terenu po wycince drzew.

Roboty zwigzane z usumeciem drzew 1 krzewow obejmujg wyciecie 1 wykarczowanie
drzew 1 krzewdw., wywiezienie pni, karpin 1 galezi poza teren budowy na wskazane miejsce,
zasypanie doléw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu. Prace
zwiazane z usunieciem drzew powinny by¢ uzgodnione przez Zamawiajacego z odpowiednim;
wiadzami. Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopow 1 w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej, powinny by¢ oczyszczone z drzew |
krzewéw. Wycinke drzew o wladciwosciach materiahu uzytkowego nalezy wykonywac w tzw.
sezonie rebnym, ustalonym przez Inzyniera. W miejscach dokopéw i tych wykopow, z ktorych
grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren mnalezy oczysci¢ z roSlinnosci,
wykarczowal pnie 1 usungé korzenie tak, aby zawarto$C czeSci orgamicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasyp nie przekraczaia 2%. i

W miejscach nasypu teren nalezy oczy$cié tak, aby czesci roslinnoéci nie znajdowaly sig na
glebokosci do 60 cm ponize] niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem
przypadkéw podanych w punkcie 5.3. Roélinnos¢ istniejaca w posie robdt drogowych, nie
przeznaczona 4O usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed
uszkodzeniem. Jezeli ro$linnos¢, ktora ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona
przez Wykonawce, to powinna byC oma odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb

zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usunigcie drzew, krzewow.

Pnie drzew znajdujace sie w pasie robdt ziemnych, powinny by¢ wykarczowane, za wyjatkiem
nastepujacych przypadkow:

a)  w obrebie nasypow- jezeli srednica pni jest mniejsza niz 8 cm i istniejaca rzgdna w tym
miejscu znajduje sig co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony drogi albo
powierzchni skarp nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny by¢ Scigte nie wyzej
niz 10 cm ponad powierzchnig teremu. Powyzsze odstepstwo od ogélnej zasady,
wymagajace karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli przewidziano stopniowanie
powierzchni terenu pod podstawe nasypu,

b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego si¢ z terenem. W tym
przypadku pnie powinny by¢ $cigte rowno z powierzchnia skarp albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doly po wykarczowanych pniach nalezy wypelni¢ gruntem
przydatnym do budowy nasypdw i zageéci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-
02.00.00 “Roboty ziemne”. Doly w obrebie przewidzianych wykopow, nalezy tymczasowo
zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sig w nich wody. Wykonawca ma obowiazek prowadzenia
robét w taki sposob, aby drzewa przedstawiajace warto$¢ jako material uzytkowy (op.
budowlany, meblarski itp.) nie utracit tej wiasciwosci w czasie robét. Miode drzewa i inne
roéliny przewidziane do ponownego sadzenia by¢ wykopane z duzg ostroznofcia, W sposob
ktory nie spowoduje trwatych uszkodzef, a nastepnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostalosci po usunigtej roslinnosci.

‘Sposéb  zniszczenia pozostaloSci po usunigtej roélinnosci powinien by¢ zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera. Jezeli dopuszczono przerabianie gafezi na kore




drzewng za pomocy specjalistycznego sprzgtu, to sposéb wykonania powinien odpowiedad
zalecentom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostalo§ci po przerébee powinny by¢ usuniete
przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnoSci usuniete] w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby odbylo si¢ ono z zachowaniem wszystkich Wymogow
bezpieczefistwa i odpowiednich przepisow..Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajgcych
intensywne spalanie, z powstawaniem malej iloéci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach
albo spalanie w dolach z wymuszonym doplywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien
powinien by¢ calkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sie cze$ci. Jezeli warunki
atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawee do odstgpienia od spalania lub 7€
przerwania, a nagromadzony material do spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych
prac, Wykonawca powinien usungé go w miejsce tymczasowego skladowania lub w nne
miejsce zaakceptowanie przez Inzyniera, w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalanie.
Pozostatodci po spaleniv powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesl:
pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inzyniera, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny
by¢ one ukiadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu.
Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i
powmna by¢ odpowiednio wyrownana i zageszczona. Pozostatosci po spalaniu nie mogg byc
zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod jakimkolwiek obszarami na ktorych odbywa
si¢ przeplyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1.0golne zasady kontroli jakosSci robét.

Zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt. 6.

6.2 Kontrola robét przy usuwaniu drzew.

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypelniajacego doly powinno
spefnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST D.02.00.00 “Roboty ziemne.”

7.0BMIAR ROBOT.
7.1.0gélne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M- 00.00.00 “Wymagania ogélne “pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarows robot zwiazanych z usunieciem drzew i krzewow jest, dla drzew —
sztuka ; dla krzewow — hektar :

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie w obecnosci Inzyniera. Obmiar wymaga
akceptacji Inzyniera. Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek rob6t nie wykazanych w
dokumentacji projektowe] z wyjatkiem zaakceptowanych na piémie przez Inzyniera. Dodatkowe
roboty wykonane bez pisemnego upowaznienie Inzyniera nie mogg stanowié podstawy do
rozliczen o dodatkows zaplate.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt. 8.
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8.2.0dbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorow: robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dolow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem. .

Odbioru robot zwigzanych z usunigciem drzew i krzewéw dokonuje Inzynier, po zgloszeniu
robot do odbioru przez Wykonawce. Odbior powinien byé przeprowadzony w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robot. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykonuje na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1.0gdlne ustalenia dotyczjce podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 pkt 9.

9.2 Cena jednostkowa obmiaru.

Piatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg. pkt.7.

Cena wykonania robdt obejmuje: wyciecie i wykarczowanie drzew: wywiezienie pai,
karpiny 1 galezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna, wzglednie spalanie
na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu; zasypanie dotéw; uporzadkowanie miejsca
prowadzonych robdt. ’
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