Zjazdy do gospodarstw i na drogi boczne.  D-10.07.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyege wykonania i odbioru
zjazddéw do gospodarstw i na drogi boczne.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanoskiuchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robé6t przy:
Przebudowy drogi gminnej o nr 108213B w miejscowsai Chojewo od km 0+000 do km 0+935.
1.3. Zakres rob6t objetych SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3.1.Rodzaje nawierzchni stosowanych na zjazdach

Niniejsza SST dotyczy konstrukcji nawierzchni majciej stosowanych przy wykonywaniu zjazdéw(KPED-
typowe konstrukcje nawierzchni na zjazdach) [1].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Zjazd- uradzone miejsce dagtu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzetskoigi przylegtego terenu i jest
uzgodniona z zagdlem drogi. W zalinosci od petnionej funkcji, rozrinia sk dwa typy zjazdéw: publiczne i indywidualne.

1.4.2. Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dogiu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktéryestj prowadzona
dziatalng¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia elmsz/do parkingu, stacji paliw, obiektow gastronamigch
,obiektéw przemystowych lub innych obiektéw ogoébhmstpnych.

1.4.3. Zjazd indywidualny(do gospodarstw) — miejsce dostdo drogi z obiektu, ktéry jestzytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia degt do pojedynczych posesji, zabudéwgospodarczych, na pole lub do innych obiektow
uzytkowanych indywidualnie.

1.4.4. Pozostale okiéenia podstawowe aszgodne z obowgujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycace robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
2. MATERIALY
2.1. OgdIne wymagania dotycgce materiatdw
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puwdaw SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne”.
2.2. Materiaty do konstrukcji nawierzchni zjazdéw
Materiaty wyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na z@d powinny odpowiadawymaganiom
zawartym w punkcie 2 odpowiednich SST:
- materialy do podbudowy z kruszywa naturalnego Bmbvanego mechanicznie, wymagania wg SST D-04104.0
.Podbudowa z kruszywa naturalnego”,

2.3. Materiaty do wykonania przepustow

Jezeli w dokumentacji projektowej lub SST przewidziamgkonanie przepustow pod zjazdami, to materiaytel
do ich wykonania powinny odpowiatlaymaganiom SST D-06.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”
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3. SPRZET
Wymagania ogdlne dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
Do wykonania zjazdoéw natg stosowa ten rodzaj sprgu, ktory zostat podany w pkt 3 odpowiednich SST:
- sprzt do wykonania rob6t ziemnych, wedtug SST D-02.0QRoboty ziemne”,
- sprzt do wykonania robét nawierzchniowych, wedtug odjealmich SST, wymienionych w pkt 2.2 niniejszej
specyfikacji technicznej,
- sprzt do wykonania przepustéw pod zjazdami, wedlug 8836.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”
4. TRANSPORT
Wymagania ogdlne dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne wymagania wykonania rob6t poddano w SST D@00 ,Wymagania ogoine”

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do witéciwych robdt naley wykona roboty przygotowawcze zgodnie z wymogami
podanymi w SST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3. Wykonanie przepustéw pod zjazdami

Przepusty pod zjazdami, najewykona& zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-06.02.Pizgpusty pod
Zjazdami”.

5.4. Roboty ziemne
Roboty ziemne przy budowie zjazdéw na drogi boczowipny by¢ z zasady wykonywane mechanicznie. Przy
budowie zjazdéw do gospodarstw, gdzie wysfe niewielki zakres robot, roboty ziemne mdxy¢ wykonywane ¢cznie.
Wykonywanie robét ziemnych powinno odpowiada/maganiom SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

5.5. Wykonanie nawierzchni zjazdow

Wykonanie nawierzchni zjazdéw powinno odpowiadgmaganiom wedtug odpowiednich SST, wymienionych w
pkt 2.2.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Sprawdzenie prawidtowéci robot przygotowawczych
Kontrola jakdci robdt przygotowawczych polega na sprawdzeniwgddndci z:
a) dokumentagj projektova- na podstawie ogtizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w SST D-01.00.00 ,Roboty przgg@wcze”.
6.2. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania przepustéw pod zjazdami
Kontrola jakdci wykonania przepustow pod zjazdami polega na vepzaniu zgodn@&i z dokumentagj
projektows na podstawie ogtizin i pomiarbw oraz zgoddo z wymaganiami wg SST D-06.02.01 ,Przepusty pod
zjazdami”.
6.3. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania robét ziemnych
Kontrola jakaci rob6t ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédm
a) dokumentagj projektova- na podstawie ogtlzin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w SST D-02.01.01 ,Wykonaniekegow w gruntach-V kat.” | SST D-02.03.01

~Wykonanie nasypow”.

6.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdow
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Kontrola jakaci rob6t ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédm

a) dokumentagj projektova w zakresie: grubwi konstrukcji nawierzchni, szerom, rzgdnych wysokéciowych i
spadkow poprzecznych,

b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich SST.

6.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdow

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywéckszych odchylé w zakresie cech geometrycznych zjazdéw
niz to podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzefaadow

Cechy geometryczne Dopuszczalne odchylenia
Nawierzchni zjazdu Nawierzchnia Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona
Szerokd¢, cm +5 +10i -5
Rownai¢ podiuzna, mm 9 12
ROwna¢ poprzeczna, mm 9 12
Pochylenie poprzeczne, % +0,5 +1,0
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm 5 +10
Grubdi¢ konstrukeji nawierzchnt* cm +0,5 +2,0
*) Odchylenia grub&i konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone digznej grubéci warstw

6.6. Ocena wynikéw bada

Wszystkie materiaty mugzspetnid wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy rob6t, ktére wykagzujdstpstwa od postanowieSST, powinny b§ doprowadzone na koszt
Wykonawcy do stanu zgodém z SST ,a po przeprowadzeniu badgomiaréw mog by¢ ponownie przedstawione do
akceptacji layniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarovs jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazduodmje z dokumentag
projektows i pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsa SST podlegaj
a) odbiorowi zanikajcych i ulegajcych zakryciu, ktory powinien ldydokonany po wykonaniu:
- prac pomiarowych,
- robét przygotowawczych,
- robét ziemnych i ewentualnie przepustow,
b) odbiorowi kaicowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za nf (metr kwadratowy) zjazdu nale przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocerjakosci wykonanych
robdt na podstawie wynikdw pomiaréw i badaboratoryjnych.

Cena wykonania zjazdoéw z kruszywa naturalnego robépmuje:
— oznakowanie i zabezpieczenie terenu robot,
— zakup i koszty zakupu potrzebnych materiatow,
- dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnydemadow,
- koszt zapewnienia niegtinych czynnikéw produkcii,
- roboty przygotowawcze i pomiarowe,
- wykonanie wykopow — uwzgtinione w ST D.02.01.01.,
- przygotowanie podia,
- wykonanie nasypu,
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- wyprodukowanie i dostarczenie, wbudowanie i ¢gagzenie mieszanki kruszywa naturalnego stabilinega
mechanicznie,
— wykonanie badalaboratoryjnych i pomiaréw.

Zgodnie z dokumentacj projektow g, roboty zwigzane z wykonaniem zjazdéw do gospodarstw i na drogbczne:
- wykonanie nawierzchni zjazdéwz kruszywa naturalnego 29

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i inne dokumenty wg odpowiednich SST ,przyavgich przy wotanych w niniejszej ogoélnej specyfikac
technicznej.

Dodatkowo obowizuje:
1. KPED- Katalog powtarzalnych elementéw drogowy€BPBDIM ,, Transporter” , Warszawa 1979-82.
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