Umocowanie skarp, rowddciekow  D-06.01.01

D.06.01.01 UMOCNIENIE SKARP, ROWOW | SCIEKOW.
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikaciji.

Przedmiotem n/n specyfikacja svymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z umocnieniem skarp, rowow
i $ciekéw w ramach:
Przebudowy drogi gminnej o nr 108213B w miejscowsai Chojewo od km 0+000 do km 0+935,00

1.2. Zakres stosowania specyfikaciji.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetgygokontraktowy przy zlecaniu i realizacji robotymienionych w
pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych specyfikacii.

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji dotyemmocnienia skarp, rowéwsciekow i obejmug:
- humusowanie skarp i dna rowdw warstgrubgci 10cm wraz z obsianiem traw
Lokalizacg poszczegdinych umoctiealery przyjmowa zgodnie z dokumentacprojektova.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Humusowanie - przykrycie skarpy lub rowu ziemiroslinna w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy i jej
przyjecia sk.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgod§toz dokumentagj projektovs, specyfikag i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w Specyfikacji D.00.00.00 ,Wymagaogodine”.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow.

Ogolne wymagania dotygze materiatdw podano w Specyfikacji D.00.00.00 ,Vagania ogdine”.

2.2. Materialy do wykonania umocnienia skarp, row i sciekow.

Materiatami do wykonania umocnienia skarp, rowééciekow wedtug zasad n/n specyfikacji sBastpujace materiaty,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru:

2.2.1. Humus.

Humus powinien by ziemip urodzajma o zawartéci co najmniej 2 % sktadnikéw organicznych.

Humus powinien by pozbawiony kamieni wkszych od 5 cm i wolny od zanieczyszgzdbcych.

Do humusowania skarp najeuzy¢ ziemig roslinng zdjeta z pasa robét ziemnych i sktadowgargodnie ze Specyfikag]
D.01.02.02.

2.2.2. Nasiona traw.

Wybdr gatunkéw traw naky dopasowé do warunkéw miejscowych, a ga do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Najlepiej nadaj sie do tego specjalne mieszanki traw, qeaj g:ste i drobne korzonki.

Do obsiania skarp nalg uzy¢ nasion uniwersalnej mieszanki traw o gwarantowgalejci, spetniagcej wymagania normy
PN-R-65023 .

3. SPRZT.

3.1. Wymagania ogolne dotyerce sprztu.
Wymagania ogoélne dotyaee sprztu podano w Specyfikacji D.00.00.00 ,Wymagania ogdl
3.2 Sprzt do wykonania robét.

Do wykonania robét naky stosowd nastpujacy sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- réwniarki przeznaczone do wyréwnywania skarp,
- ew. walcow gtadkiclzebrowanych lub ryflowanych,
- ubijaki 0 kcznym prowadzeniu,
- cysterny z wadpod cinieniem (do zraszania) oraziy do podlewania
Pozostate roboty mady¢ wykonane ¢cznie.

4. TRANSPORT.
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4.1. Wymagania ogoélne dotyegce transportu.
Wymagania ogélne dotygee transportu podano w Specyfikacji D.00.00.00 ,Vdgamnia ogdéine”.

4.2. Transport materiatdw do wykonania umocnienialsarp, rowéw i §ciekow.
4.2.1.  Transport materialéw z drewna.

Szpilki, paliki i pale mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
uszkodzeniem.

4.2.2.  Transport humusu.
Transport humusu ne by wykonywany dowolnymérodkami transportu.
4.2.3.  Transport nasion traw.

Srodki transportowe powinny Byczyste i zabezpieczaje nasiona przed zamokoiem oraz obrieniem ich wartéci
siewnej.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w Specyjiilka60.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do alagptprojekt organizacji i harmonogram robdt, uvertyliajace
wszystkie warunki w jakichdualzie wykonywane umocnienie skarp, rowoésciekéw.

5.2. Humusowanie.

Przed przysipieniem do humusowania, powierzchnie powinny odpda&i wymaganiom okrdonym w dokumentaciji
projektowej i Specyfikacji D.02.01.01 oraz Speksfiji D.02.03.01.Humusowanie powinnoc¢bwykonywane od gornej
krawgdzi skarpy do jej dolnej kraydzi. Grubd¢ przykrycia ziemi roslinna zgodnie z dokumentagjprojektowy wynosi
10cm.

Dla lepszego powkgania warstwy humusu z gruntem naturalnym zalegavgbowierzchni skarpy nagi niewielkie rowki
poziomo lub pod &em 30+45° w odstpach co 0,5+1,0 m i ghokasci 15+20cm.

Warstwe ziemi raslinnej nalery lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie travg.

Obsianie traw powinno by przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferyach - w okresie wiosny lub jesieni.
Ziarna trawy powinny by réwnomiernie rozsypane po zasiewanej powierzchrlo¥ci 2,5 kg/100 fy a po rozsypaniu
przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie. Wykooaywowinien podj wszelkiesrodki aby zapewidi prawidtowy rozwoj
Ziaren trawy po ich wysianiu.

W okresie suszy natg systematycznie zraszaody obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w Specyfikacji D.00.00.00 ,Wymaigangdine”.

6.2. Kontrola przed rozpoczciem robot.

Przed wykonaniem umocnienia skarp, rowéseiekdow Wykonawca powinien sprawdziakaos¢ uzywanych materiatdw w
zakresie zgodnigi z wymaganiami podanymi w pkt.2.2.

6.3. Kontrola jakosci wykonania umocniai.

W trakcie wykonywania robo6t i odbioru najezbadé:
- prawidtowgé¢ humusowania i obsiania traw

6.3.1. Badanie jakéci humusowania i obsiania travy.

Kontrola robot w zakresie humusowania i obsianigege na sprawdzeniu:
- oczyszczenia terenu z zanieczysagze

- rozcielenia humusu z kontrpbrubdci warstwy rozcielonej ziemi,
- zgodndgci sktadu mieszanki traw z wymaganiami,

- gestasci zasiewu nasion.

Dopuszcza sinastpujace odchytki w wykonaniu robét:

- dla grubdci humusu <+ 2 cm,

- dla ilosci wysianych nasion traw w kg/1000° s+ 0,5kg.

87



Umocowanie skarp, rowddciekow  D-06.01.01

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfika€)D0.00 ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostk obmiarow jest 1 m (metr kwadratowy) umocnionej skarpy, rowdcieku na podstawie dokumentacji projektowej
i pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikadjiol0.00 ,Wymagania ogélne”.
8.2. Sposob odbioru robét.

Odbiér umocnienia skarp, rowovégiekow obejmuje:

a) odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b)  odbiér ostateczny,

c) odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w Specyfikacji D.0@0QWymagania ogéline”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyegze podstawy ptatndci.
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w Specyfikacji D.00.00.00 ,Wymagania ogsl

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Platngé¢ za 1 mi wykonanego umocnienia skarpy, rowscieku nalgy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocerjakosci
rob4t w oparciu o wyniki pomiaréw i baflidaboratoryjnych.

Cena wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie humusowania z obsianiem,

- uporadkowanie terenu,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiondlio rolniczych.
2. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagddradania.
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