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D 01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG.

1.Wstep

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem Szczegdtowej Specyfikacji Technicaaejvymagania dotycxe wykonania i odbioru Robot zwanych z
rozbioérka elementéw drogi w ramach:

Przebudowa drogi gminnej nr 108213B w miejscowdei Chojewo od km 0+000 do km 0+935

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) jestostasa jako dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i
realizacji Robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n SST dotyapzbidrki elementéw drogi i obejmuj
- rozebranie przepustow z rur betonowych,
- transport gruzu,
- mechaniczne rozebranie nawierzchni z mieszanekralim@bitumicznych,
- rozebranie nawierzchni z betonowej kostki brukogrejpasci 8cm
- demonta studzienelkéciekowych ulicznych betonowych

1.4. Okrsslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamioganymi w SST
D.M.00.00.00 "Wymagania ogoélne".

1.5. Ogdlne warunki dotycace Robot

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jg&kach wykonania oraz za zgod§toz Dokumentagj Projektova, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogoélne dotyaze Rob6t podano w SST D.M.00.00.00 'Wymagania ogolne

2.MATERIALY
Uzyskany materiat z rozbiérki nie nadaje slo ponownego wbudowania, naleodwiez¢ w miejsce wskazane przez
Inwestora.

3. SPRET
3.1. Wymagania og6lne dotycgce spratu
Wymagania ogoélne dotyagee sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine".

3.2. Sprzt do rozbiorki
Do wykonania Robét zwzanych z rozbiérkelementéw drogi naky stosowa:
- spycharki,
- fladowarki,
- koparki,
- zrywarki,
- samochody eizarowe,
- mioty pneumatyczne,
- frezarle drogow i inne.
Drobne roboty mazna wykonywa recznie przy zastosowaniu prostych r@z pomocniczych.
Sprzt zastosowany do robot rozbiérkowych powinien uagsikceptagj Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D.M.00.00.00 "Wymagagdne".

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiaty z rozbiorki nalgy przewozt transportem samochodowym na miejsce wskazane prgpektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonywaniu Robét
Ogdlne zasady wykonywania Rob6t podano w SST D.NAI®00 'Wymagania ogolne™.

5.2. Wy konanie rozbiorki.

Podczas wykonania rozbiérki przepustéw rurowychaivierzchni z brukowca dopuszcza; sitczne lub mechaniczne
prowadzenie prac rozbiérkowych. Uzyskany gruz halprzewiezé na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
Ewentualne doty (wykopy) natg wypetni, warstwami. odpowiednim gruntem do poziomu otagzajo terenu i zagci¢
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zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 "Drogi sadmdowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania” [l].

6. KONT ROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot.

Ogdlne zasady kontroli jakoi Robét podano w SST D.M.00.00.00 "Wymagania odolne

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania Robo6t rozbiérkowych.

Sprawdzenie jak@i Rob6t polega na sprawdzeniu komplétiovykonanych Robét rozbidrkowych. Zgggczenie gruntu
wypetniapcego doty po usuriych elementach nawierzchni powinno spetroapowiednie wymagania oktene w PN-S-
02205 [ 1].

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w SST D.M.00000Mymagania ogoélne".
Jednostk obmiarows Robot zwizanych z rozbiérkelementéw drogi jest:
- dla przepustu z rur betonowych - mb,
- mechaniczne rozebranie nawierzchni z mieszanekradireebitumicznych - M
- rozebranie nawierzchni z betonowej kostki brukogrejpaici 8cm — 3,
- demonta studzieneléciekowych ulicznych betonowych — szt.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w SST .M.00.00\0@nagania ogbine”.
Roboty obgte niniejsa SST obejmuj:
-odbior Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
-odbior ostateczny, zgodnie z zasadami podanymBiv 5.M.00,00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7 nggakaici rob6t w oparciu 0 pomiar.
Cena jednostkowa wykonania Robot obejmuje:.
a) dla 1mb rozebrania przepustu:
- oznakowanie i zabezpieczenie terenu robot,
- roboty przygotowawcze,
— wyznaczenie przepustow do rozbidrki,
- odstonicie przepustow,
- rozkucie i rozebranie elementéw przepustéw,
— wyw0z nieprzydatnych materiatow z rozbiorki padacb budowy,
— uporadkowanie miejsca prowadzonych robaét,
— koszty utylizacji materiatéw z rozbiorki,
— optat za przygcie materiatdw na wysypisko.
b) Cena 1rirozebrania nawierzchni:
— oznakowanie i zabezpieczenie terenu robot,
- roboty przygotowawcze,
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiork
- rozebranie lub zerwanie nawierzchni,
— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki,
c) dla 1szt rozebrania studzienki:
- oznakowanie i zabezpieczenie terenu robdt,
- roboty przygotowawcze,
— wyznaczenie studzienek do rozbiérki,
— odstonécie studzienek,
- rozkucie i rozebranie elementéw studzienek,
— wyw0z nieprzydatnych materiatow z rozbiorki padacb budowy,
— uporadkowanie miejsca prowadzonych robét,
— koszty utylizacji materiatow z rozbidrki,
— optat za przygcie materialtdbw na wysypisko.

Zgodnie z dokumentacjy projektow g roboty zwigzane z rozbidrky obejmuja:

- rozebranie przepustéw z rur betonowych wraz z wywigeniem gruzu 75m,
- mechaniczne rozebranie nawierzchni z mieszanek mir@no-bitumicznych, 492 nf,
- rozebranie nawierzchni z betonowej kostki brukowegrubosci 8cm 70M

- demontaz studzieneksciekowych ulicznych betonowych 4 szt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
I.  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty nenwWymagania i badania.

21



