Odtworzenie trasy i punktéw wysdckmwych. D-01.01.01

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH.

1. WSTEP.
1.1.Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikagphtecznej (SST) g wymagania dotyere wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@ysokaciowych w ramach:
Przebudowy drogi gminnej nr 108213B w miejscow&zi Chojewo od km 0+000 do km 0+935

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robdt awanych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajacymi i maacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdrsgowej oraz potzenia obiektow iaynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych.
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysg@tiowych wchoda:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gldwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochroch przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych.

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzewyznaczenia osi obiektu i punktow wysdkmwych,
zastabilizowanie ich w sposo6b trwaly, ochgdoh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb igpivy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowasiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasykty kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kaafmgne, zawierage aktualne informacje o przestrzennym
rozmieszczeniu obiektow ogolnogeograficznych otamentéw ewidencji i budynkdw, a taksieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okigenia § zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami oraz definicjappdanymi w
SST D.M. 00.00.00 ,Wymagania ogélne”

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugoi okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énieednic
od 0,15do 0,20 m idiugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugw okoto 0,30 m, a
dla punktow utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostaty.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt

3.2. Sprat pomiarowy.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naléy stosowa nastpujacy sprzt:
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— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kgaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT.
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny &byykonane zgodnie z oboyiujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergie lokalizact i wspétrzdne
punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezlnine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénspektora Nadzoru o wszelkichgbhch wykrytych w wytyczeniu
punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczychedtte powinny by usunite na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektoweja zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sig od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiad@nai tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terentakim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzaszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru, zostamykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadmanacza,
ze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mp@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungi¥rednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w oznaczenia cifagace w
sposob wyrzny i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzgowinny by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robo6t. Jai
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawi(jo zostap zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne diszdgo prowadzenia robdt, to zostaone odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne maipgtowej realizacji robot naia do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osasy i punktdw wysokaciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldwne pamy by zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #akdowihzane do punktéw pomocniczych, podmych poza granic robot
ziemnych. Maksymalna odlegibpomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej, a ta& przy
kazdym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyddsd0 metréw,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna lmgpowiednio zmniejszona, zafée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tawyamcych.
Jako repery robocze rama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile
brak takich punktéw, repery robocze rigleatazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztatitkdw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wyklugegjosiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujc niwelac§ podwdjra w nawhzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcejwyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego redne;.
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5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngtwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoeej w
dokumentac;ji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjan 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @Syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wicksze
niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cenptizostatych drog. Rdne niwelety punktdw osi trasy naje
wyznaczy z dokltadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczgdy Wykonawca robot zapt je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumengagjrojektows oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachcaagathwanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nglestosowa

w przypadku nasypow o wysod® przekraczajcej 1 metr oraz wykopoéw gbhszych ni 1 metr. Odlegtét miedzy palikami
lub wiechami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwagj. Odlegté¢ ta co najmniej powinna
odpowiada odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uitiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych.
Dla kazdego z obiektdw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okidajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétiqrzyczotkéw i filarow mostéw i
wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja praj@kd powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do
wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie nate okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych naley prowadzé wedtug
ogdlnych zasad okénych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@AWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot
Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriegfire Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
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- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trgmnktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrataprzed zniszczeniem i oznakowanie ulatygajodszukanie
i ewentualne odtworzenie,

— oznakowanie i zabezpieczenie robot.

Zgodnie z dokumentacj projektow g roboty zwigzane z wyznaczeniem osi trasy obejmuije: 0,985 km

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyeamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inmgsGtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Gi#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUL®83.

NogoprwNE
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