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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogblnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktéw wysokoéciowych w ramach przebudowy drogi gminnej Nr 108231B od drogi
powiatowej Nr 1599B — Zatuskie Koscielne v km 0+000 —0+335.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawg
opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potoZenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy
i punktow wysokoéciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi
obiektu i punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ochrong ich
przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne
odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koficowy punkt trasy.



1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyezace robot

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiaiow

Ogblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw giownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z
gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto
0.50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sasiedziwie punktow
zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dhugo$é od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od
0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej
nawierzchni bolce stalowe §rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,.Swiadki” powinny mie¢ dlugos¢ oxolo 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogoine wymagania dotyczgce sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania
ogolne™ pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyezki,
— faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.



4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania
og6lne™ pkt 3.

5.2, Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego
dane zawierajace lokalizacje i wspolirzedne punktéw glownych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bigdach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowe] sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonaweca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznig sig od rzgdnych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed po ljgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktdre bazuja na pomiarach Wykonawcey, nie moga by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza
byé zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w spos6b wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez [nzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonaweg $wiadomie lub wskutek zaniedbania,



a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowiazane
do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica rob6t ziemnych. Maksymalna
odleglos¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na odeinkach prostych nie moze przekraczaé 500
m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysoko$ciowe (repery robocze)
wzdluz osi trasy drogowej. a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w
terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gdrskim
powinna by¢ odpowiednio zmnigjszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢
punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak
takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci shupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperdow roboczych nalezy okreslaé z taka doktadnoscia, aby $redni btad
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwding w
nawigzaniu do reperdéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowej.

Of trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich
w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 metrdw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub 5 em dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z dokfadnoscia do 1 em w stosunku do rzednych niwelety okredlonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt
2.2

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwezas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.



5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosci
przekraczajace] 1 metr oraz wykopow giebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odlegtosé ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa,

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektdéw mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie
poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegbinosci

przyczotkow i filaréw mostdw i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawiera¢
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Polozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscia okreslong w punkcie
34,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdét

Ogdlne zasady kontroli jakodci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogblne™ pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punkiow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3.4,5.6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow jest czgscig obmiaru robot
mostowych.



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robét

Odbiér robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokéhu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosdciowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie ufatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platnosé rob6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w
koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Giéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokoéciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej sa wymagania
detyczace wykonania 1 odbioru robdét przygotowawczych -
odtworzenia (wyznaczenia) trasy 1 punktdw wysokosciowych w
ramach przebudowy drogi gminnej Nr 108231B od drogi
powiatowe] Nr 1599B - Zatuskie Koscielne w km 04000 - 0+335.

1.2. Zakres stosowania SST

Szoczegbliowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako
dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych W punkcie 1.1.

1.2.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigazanych z odtworzeniem
(wyznaczeniem) trasy 1 punktdw wysokos$ciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyinego 1 wysokosciowego
punktdéw gidédwnych osi trasy 1 punktdw wysockosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie
osi),

¢) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwalty, ochrona ich
przez zniszeczenlem oraz oznakowanie w sposéb utatwiajacy
odszukanie 1 ewentualne odtworzenie,

d) geodezyina inwentaryzacije powykonawczg robdt.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtbéwne trasy - punkty zatamania osi trasy,
punkty kierunkowe oraz poczatkowy 1 kohicowy punkt trasy.

1.4.2 Pozostate okreslenia sa zgodne z cbowiazujacymi,
odpowiednimi polskimi normami.

1.5. 0Ogoélne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych
robét oraz za ich zgodnos$é z dokumentacia projektowa, SST
oraz poleceniami Inzyniera. W trakcie robét Wykonawca ponosi
odpowiedzialrodd za bezpieczefstwo ruchu drogowego i osdb
trzecich w obrebie placu budowy oraz utrzymanie
oznakowania, urzadzern ostrzegawczych 1 zabezpieczjacych na
przekazanym placu budowy.

2. MATERIAZY



Do utrwalania punktdw gldéwnych trasy nalezy stosowal siupki
betonowe, rury metalowe o diugosci ok. 0,5 m. Pale
drewniane niieszczone W sasiedztwie punktdw zaiamania
trasy w czasie ich stabilizacji powinny mieC srednice 0,15
- 0,20 m i diugos¢ 1,5 - 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw naleizy stosowad paliki drewniane o diugosci ok.
0,30 m 1 $rednicy 0,05 - 0,08 m. Swiadki wbijane obck
palikéw osiowych powinny miec¢ diugosd ok. 0.5 m 1 przekrd]
prostokatny.

3. SPRZET

Do otworzenia /wyznaczenia/ -rasy 1 punktdéw wysokosdciowych
nalezy stosowaé odpowiedni sprzet geodezyiny:

- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

= EyoEkd;

— faty,

- tadmy stalowe.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy 1 punktow
gtéwnych powinien gwarantowad uzyskanie wymagane] dokiadnosci
pomiaru.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ustalenia ogdlne

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi
Instrukcjami GUGiK[4-10] 1 obowiazujacym Prawem Budowlanym.
Zamawiajacy zobowiazany Jest wytyczyé 1 zastabilizowaé w
terenie punkty gidéwne osi trasy oraz punkty wysokosciowe
/repery robocze/ 1 dostarczyé Aykonawcy szkic wytyczenia
trasy, wykaz punktdw wysokodciowych oraz wszelkie inne
dane, niezbedne do zidentyfikowania tych punktdéw w
terenie. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnogé za nastepstwa niezgodnosci
wykonanych robdt =z dokumentacja projektowy, SST oraz
zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inspektora
Nadzoru. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé
Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek btedach wykrytych w
wytyezeniu punktédw gtbéwnych trasy i (lub) reperdw roboczych.
Wykonawca powinien sprawdzié¢ czy rzedne terenu
okreslone w dokumentacili projektowe] sa zgodne =z



rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
e rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznia sie od
rzednych okredélonych w dokumentacji projektowe] to powinien
powladomié o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie rcboty, ktére
bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardéw przez Inspektcra
Nadzoru. Punkty wierzcholkowe, punkty giédwne trasy i punkty
posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposdb wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke 1
potozenie tych punktéw.Forma i1 wzdr tych oznaczeh powinny byé
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robdt.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gidéwnych osi trasy
i

punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty giéwne do tyczenia
powinny Dby¢ zastabilizowane w sposdb trwatly, przy uzyciu
pali drewnianych lub siupkdéw betcnowych, a takze dowlazane
do punktéw pomocniczych,; potozonych poza granica robédt
ziemnych. Maksymalna odlegtogé pemiedzy punktami gioéwnymi
na odcinkach prostych nie moze przekraczad¢ 500m. Zamawiajacy
powinien zalozy& robocze punkty wysokodciowe (repery robocze)
wzdiuz osi trasy drogowed. Maksymalna odlegiodd miedzy
reperami roboczyml wzdiuz trasy drogowe] w terenie piaskim
powinna wynosic¢ 500 m. Repery robocze nalezy zatozyé poza
granicami robdt zwiazanych z wykcnaniem trasy drogowej. Jako
repery robocze mozna wykorzystywad punkty staite na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O
ile brak takich punktdéw, repery robocze nalezy zalozyd w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposdkb wykluczajacy
osiadanie.Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslad =z
doktadnogcia do 0,5 cm, stosujac niwelacje podwdjing w
nawlgzaniu do reperdw panstwowych. Repery robocze powinny byc
wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawlerajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i1 jego rzednej.

5.3.Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje
projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane prze:z
Zamawiajacego. 0§ trasy powinna byd wyznaczona w punktach
gtéwnych 1w punktach posrednich nie rzadziej niz co 50
metrdw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczone] osi
trasy w stosunku do dokumertacji projektowe] nie moze byé
wieksze niz 5 cm. Rzedne punktéw osi nalezy wyznaczyl z



doktadnosciaz do 1 om w stosunku do rzednych okreslonych w
dokumentacii projektowe].

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich
pali drewnianych lub rur metalowych. Usuniecie pali =z osi
trasy Jjest dopuszczalne tylko wdwczas, gdy wykonawca robdt
zastapi Jje odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszeczonymi poza granicg robot.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrole Jjakos$cl prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem
(wyznaczeniem) trasy i punktéw wysokosSciowych nalezy
prowadzi¢ wediug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGLK.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robdét zwiazanych z odtworzeniem
(wyznaczeniem) trasy w terenie Jjest 1 km trasy drogowej.

8.0DBIOR ROBOT

Odbidr robdt w zakresie potracen za wady trwale zostanie
dokonany zgodnie z zasadami podanymi w Instrukcji DP-T14 o
dokonywaniu odbiordw robdt drogeowych i mostowych wraz ze
zmianami z 1992 i 1993r.

Odbiér robdt zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem)
trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicdw 1 dziennikdw
pomiarédw geodezyinych lub protcokotu z kontroli geodezyjne],
ktére Wykonawca przedktada Inspektorowl Nadzoru.

9.PODSTAWA PEATNOSCI

Piatnod¢ za kilometr nalezy przyjmowaé na podstawie szkicdw 1
dziennikéw pomiardw gecdezyjnych lub protokolu z keontreoli
geodezyinej.

Cena wykonania robdt cbejmuje:

- sprawdzenle wyznaczenia punktdw gidownych osi trasy i
punktdw wysokodciowych,

- uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wykonywanie pomiardw biezacych w miare postepu robdt,
zgodnie z dokumentacja projektowa

- wykonanie geodezyinej inwentaryzacjl powykonawcze]j robodt.



zwiazanych =z rozbidrka elementdédw drdg w ramach przebudowy
drogi gminnej Nr 108231B od drogi powiatowe] Nr 15998 —
Zatuskie Koscielne w km 04000 - 0+335.

1.2. Zakres stosowania

Szczegdiowa Specyfikacja Techniczna Jjest stosowana jako

dokument przetargowy i kontraktowy przy =zlecaniu 1
realizacji robdét wymienionych
wp. 1. 1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji techniczne]
dotycza rozbiérki elementdéw drdg 1 obejmuja:
rozbiérke nawierzchni bitumiczned;
- rozbibérke kraweznikéw betonowych;
- rozbidrke przepustéw rurowych o 60;
- rozbidrke ogrodzenia =z siatki;
- wywdz gruzu poza obreb placu budowy.

1.4. Okreglenia podstawowe

Stosowane okresdlenia podstawows 54 zgodne z
obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami 1 ST D-
M.00.00.00 "Wymagania ogdlne"

1.5. Ogélne warunki dotyczace robdt

Wykonawca robdt Jjest odpowiedzialny za Jjakosé
ich wykonania oraz za zgodnoscé z dokumentacija
projektows, SST i1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca W trakcie robdét Jjest odpowiedzizlny
za bezpieczenstwo ruchu droiowego 1 osbéb trzecich w obrebie
placu budowy oraz utrzymanie oznakowania urzadzen
ostrzegawczych 1 =zabezpieczajacych na przekazanym placu
budowy.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.



3. SPRZET
Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw 1

ilosci wskazaniom zawartym W 38T, PZ2J zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru.

Jakikolwiek inny sprzet, maszyny, urzgdzenia
i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakesciowych zostana Przez Inspektora Nadzoru

zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robdt.

Do wykonania robét zwilazanych =z rozbidrka
elementdw drdg nalezy stosowad
- narzedzia reczne,
- lekkie mtoty pneumatyczne,
— sprezarka powietrza;
- radowarki, koparki,
- samochody clezarowe.

4. TRANSPORT

Materiaty z rozbidrki nalezy przewozid
transportem samochodowym na miejsce wskazane w dokumentacii
projektowe] lub przez Inspektora Nadzoru. Wybdr

srodka transportowego zalezy od warunkdéw lokalnych.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy
powinny speitniac wymagania dotyczace  przepisdédw  ruchu
drogowego W odniesieniu do dopuszczalnych obclazen na o$§,
wymiardédw radunku i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbibérkowe elementdow drég
opejmuja rozbidrke nawlerzchni bitumicznej, kraweznikéw
betonowych, rozbiérke przepustéw rurowych betonowyech 060,
rozbiérke ogrodzenia z siatki i wywdz gruzu poza obreb placu
budowy.

Uzyskany materiat z rozbidérki nalery przewieZé na

miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
Warstwy nawlerzchni nalezy usuwadc mechanicznie z
zastosowanlem sprzetu wg uznania Wykonawey, =zaakceptowanego
przez Inspektora Nadzoru. Roboty nalezy prowadzié tak, by nie
uszkodzi¢ elementdéw drogi nie podlegajace] rozbidrce. Teren
nalezy odpowiednio ogrodzié 1 oznaczyg, zabezpieczajac
szczegblnie od strony objazdu, po ktérej odbywa sie ruch
samochodowy .



W przypadku kraweinikéw 1 ogrodzenia z siatki dopuszcza sie
recznie prowadzenie prac rozbidrkowych.

Czescl przelotowe przepustéw nalezy rozbiera¢ przy uzyciu
tigzkiego sprzetu. Nastepnie gruz przewozié na miejsce
wskazane przez Inwestora.

Materiaty rozbidérkowe nadajace sie do powtérnego
uzycia sa wiasnos$cia Inwestora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenis jakosci robét polega na sprawdzeniu
kompletnosci wykonanych robdét rozbiérkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robbét zwigzanych 2 rozbidrka
elementdw drdg jest:
- dla nawierzchni z mieszanek mineralne-bitumicznych - 1 m2;
- dla kraweznikdédw betonowych — 1 m;
- dla przepustéw rurowych — 1 m;
- dla ogrodzenia z siatki - 1 m
- dla wywozu gruzu - 1 m3.
Obmiar powinien byé dokonany na budowie, w obecnosci
Inspektora Nadzoru. Cbmiar wymaga akceptaciji Inspektora
Nadzoru.

Obmiar nie powinien obejmowaé Jjakichkolwiek robét

nie wykazanych W dokumentacji projektowe], 4
wyjatkiem =zaakceptowanych na plémie przez Inspektora
Nadzoru. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego

upowaznienia Inspektora Nadzoru nie moga stanowié podstawy
do roszczen o dodatkowa zaplate.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét zw.azanych 2z rozbibdrka elementédw
mostu dokonuje Inspektor Nadzoru, po =zgitoszeniu robdt do
odbioru przez Wykonawce . Odbidér  powinien byé
przeprowadzony W czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych poprawek Dbez hamowania postepu robdt.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wkasny

koszt w terminie ustalonym z Tnspektorem Nadzoru.

Odbidér robét w zakresie potracen za wady bedzie
dokonywany zgodnie z Instrukcja DP-T1l4 o dokonywaniu odbioréw
rob6t drogowych i mostowych wraz z pdzniejszymi zmianami



wydang przez GDDP w Warszawie. Odbibér robdt na zasadach
odbieoru ostatecznego.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ptatnos¢ =za Jedna Jjednostke obmiarowa wg pkt
7 przyjmowac zgodnie z obmiarem , po odbiorze robdt.

Cena jednostkowa wykonania robdét cbejmuije:
- przygotowanie robdt i ich oznakowanie
- zakup 1 dostarczenie niezbednego sprzetu 1 narzedzi
do wykonania zadania,
- wykonanie rozbidérek nawierzchni,
- wykonanie rozbidrek krawezinikdw betonowych,
- rozebranie przepustdédw rurowych,
- rozebranie ogrodzenia z siatki
- zZmagazynowanie materialtéw z rozbidrkli - ogrodzenia =z
siatki na placu budowy,
- wywbz gruzu na wskazane miejsce przez Inspektora;
- wyrdwnanie podioza 1 uporzadkowanie miejsca prowadzonych
robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuija.
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7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGQSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych w ramach przebudowy drogi
gminnej Nr 108231B od drogi powiatowej Nr 1599B — Zatuskie Koscielne w km 0-+000 —
0+335.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe
opracowania szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych, Zaleca
si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robAt na drogach wojewédzkich, powiatowych i
gminnych.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do rob6t fundamentowych i
zwigzanych z wykonaniem instalacji.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drég i obejmuja:
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,
¢) budowg nasypow drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z
gruntu antropogenicznego spetniajaca warunki statecznodci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktérego wysokns¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos$¢ przekracza 3 m.,

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktdrego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego glebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.



1.4.9. Wykop gileboki - wykop, ktdérego glebokosdé przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej no$nosci, charakteryzujacy sie
znacznym i dlugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy. nie okre$lony w punkcie 1.4.12 jako
grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, l.ty lub spekany o nieprzesunietych blokach,
ktdrego probki nie wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja sie pod dziataniem wody
destylowanej; maja wytrzymato$¢ na $ciskanie R, ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $rodkow
wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych Iub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrebie
pasa robét drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem
robdt drogowych.

1.4.15. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw
pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw
oraz innych prac zwiazanych z trasa drogowa.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zagegszezenia
gruntu, okreslona wg wzoru:

=L
Pas
gdzie:
P - gestos¢ objgtosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12
[9], Mg/m?®),
Pas - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci

optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zaggszczenia
gruntu w robotach ziemnych, (Mg/ui’).

1.4.17. Wskaznik réznoziamistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalno$é gruntow
niespoistych, okre§lona wg wzoru:

y-da
dig
gdzie;
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dyp - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskamik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia
gruntu, okreslona wg wzoru:

E,
[p=—
E,
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy

zgodnie z PN-8-02205:1998 [4],



E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obciazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-5-02205:1998 [4].

1.4.19. Geosyntetyk - material stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z
wysoko polimeryzowanych widkien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzujacy sie miedzy innymi
duza wytrzymalo$cig oraz wodoprzepuszczalnoscia, zgodny z PN-ISO10318:1993 [5], PN-
EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmuja: geotkaniny, geowldkniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki,
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDIM [13].

1.4.20. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.4,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robdt
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania
ogolne™ pkt 1.5.
2, MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntow

Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podzial gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w OST
D-02.03.01 pkt 2.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

WyszczegdInieni | Jednostk Grupy gruntow
Lp- | e wiasciwosci 1 niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu —  TUmMoSZ — piasek mato
niegliniasty pylasty wysadzinowe
—  Zwir — zwietrzelina |~ glinapiasz-
— pospoitka gliniasta b s ZX"'?Z}&
. glina zwigzta,
— piasek gruby |- rumosz glina pylasta
— piasek $redni gliniasty zwigzla
— piasex — 2wir gliniasty |~ i, il piaszczys-
drobny — pospotka ty. il pylasty
— wuzel gliniasta bardzo
: wysadzinowe
nierozpadow — piasek gliniasty
¥ —  pyl pyl piasz-
czZysty
— glina piasz-
czysta, glina,




glina pylasta
— il warwowy
2 | Zawartosé
czastek %
< 0,075 mm <13 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 > 10
3 | Kapilarnosé
bierna Hy, m <10 > 1,0 > 1,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP >335 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy
nasypow mogg by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowezas, gdy stanowia nadmiar
objgtodci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bedac
nadmiarem objgtodci robét ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez
Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub
wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia
rownowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze zrédet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydame do budowy nasypéw. okreslone w OST D-
02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie
terendéw na odkiad nalezy do obowiazkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej
w kontrakeie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych
czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej
wilgotnosci.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien by¢ materialem odpornym na dziatanie wilgoci, $rodowiska
agresywnego chemicznie i biologicznie oraz temperatury. Powinien by¢ to materiat bez
rozdar¢, dziur i przerw ciaglosci z dobra przyczepnoscia do gruntu. Whaéciwosci
stosowanych geosyntetykéw powinny by¢ zgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentacja
projektowa. Geosyntetyk powinien posiada¢ aprobatg techniczna wydang przez uprawniona
jednostke.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
0golne™ pkt 3.

3.2. Sprzgt do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu do:




— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— Jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki,
rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, ta$mociagi
itp.).

— sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprzet do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw Wykonawca powinien uzywaé
odpowiedniego sprzgtu zalecanego przez producenta. Wykonawea nie powinien stosowaé
sprzgtu moggcego spowodowac uszkodzenie uktadanego materiatu.

4. THANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany
do rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do
odleglosci  transportu.  Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna byé ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartoéci zatwierdzone nie moze by¢
podstawa roszczei Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile
zwigkszone odleglosci nie zostaly wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

4.3. Transport i skladowanie geosyntetykéw

Wykonawcea powinien zadba¢, aby transport, przenoszenie, przechowywanie i
zabezpieczanie geosyntetykéw byly wykonywane w sposéb nie powodujacy
mechanicznych lub chemicznych ich uszkodzen. Geosyntetyki wrazliwe na $wiatto
stoneczne powinny pozostawac zakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogoélne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 5.
5.2. Dokladnosé wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie. od osi projektowanej

nie powinny by¢ wigksze niz + 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych
robot ziemnych nie moze przekraczaé¢ + 1 em i -3 cm.



Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze roznié sie od szerokosci
projektowanej o wigcej niz £ 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mieé
wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sig od projektowanego o wiecej niz 10% jego
wartodci wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nierdwnosci na powierzchni skarp nie
powinny przekracza¢ + 10 cm przy pomiarze fatg 3-metrowa, albo powinny byé spetione
inne wymagania dotyczgce nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni
skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu
oraz pochylenia i rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i
SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy wurzadzen, stanowiacych elementy systeméw
odwadniajgcych. ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile
wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenie
wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty
przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania
wykopéw i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie trwania robot
spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie,

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktore
spowoduje ich dhugotrwaty nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych
gruntow i zastapienia ich gruntami przy‘atnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wo6d do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen
odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie
w catym okresie trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postepowaé w
kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podhuzny i nadaé
przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wéd z wykopu. O ile w
dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku
gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu
odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robét na spehienie wymagan
dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrédla wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub
dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacija
projektowa i SST. Szerokos$¢ dna i glebokos¢ rowu nie mogg rézni¢ sie od wymiaréw
projektowanych o wigcej niz + 5 cm. Dok’1dno$¢ wykonania skarp rowéw powinna by¢é
zgodna z okreslong dla skarp wykopow w OST D-02.01.01.



5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki nalezy uktadac faczac je na zaklad zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST. Jezeli dokumentacja projektowa i SST nie podajg inaczej, przylegajace
do siebie arkusze lub pasy geosyntetykow nalezy ukfadaé z zakladem (i kotwieniem)
zgodnie z instrukcja producenta lub decyzja projektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, nalezy w uzgodnieniu z Inzynierem,
przykry¢ to uszkodzenie pasami geosyntetyku na dlugosci i szerokosci wiekszej o 90 cm od
obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktérej przewidvie si¢ uloZenie geosyntetyku powinna byé
rowna i bez ostrych wystepéw, mogacych spowodowac uszkodzenie geosyntetyku w czasie
uktadania lub pracy. Metoda uktadania powinna zapewni¢ przyleganie geosyntetyku do
warstwy, na ktorej jest uktadana, na calej jej powierzchni, Geosyntetykow nie nalezy
naciaga¢ lub powodowaé ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nad dolami. Nie
dopuszcza sig ruchu maszyn budowlanych bezposrednio na ulozonych geosyntetykach.
Nalezy je przykry¢ gruntem nasypowym niezwlocznie po ulozeniu,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6ine” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnoéci z
wymaganiami specyfikacji okreslonymi w pkeie 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegblng uwage nalezy zwrécié na:
- wladciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- whasciwe ujgcie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnoéci wehodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robét okreslono w
pkcie 6 OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje
tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badani i pomiaréw

1 | Pomiar szerokosci korpusu | Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i
ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 | Pomiar szerokogci dna prostych, w punktach gtéwnych huku, co 100 m na
rowow




3 | Pomiar rzgdnych tukach 0 R =2 100 m ¢co 50 m na tukacho R < 100 m

powierzchni korpusu oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnosci skarp

7 | Pomiar spadku podluznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu

8 | Badanie zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m* warstwy

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o
wigeej niz + 10 cm.

6.3.3. Szerokosc dna rowow

Szerokos¢ dna rowdw nie moze rézmic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej
niz+ 35 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga rézmié sie od rzednych
projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz
10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fata 3-metrowa, nie moga
przekraczad 3 cm.

6.3.7. Réwnos¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone latg 3-metrowa, nie moga przekraczaé + 10 cm.
6.3.8. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez
pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawa¢ réznic, w stosunku do
rzgdnych projektowanych, wiekszych niz -3 :m lub +1 cm.

6.3.9. Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zageszezenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien
by¢ zgodny z zalozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla




ktorych nie mozna okresli¢c wskaznika zageszczenia nalezy okreslié wskaznik odksztatcenia
Iy, zgodnie z norma PN-5-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykéw w robotach ziemnych, Wykonawca powinien
przedstawi¢ InZzynierowi swiadectwa stwierc zajace, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada
wymaganiom norm, aprobaty technicznej i zachowa swoje wiasciwosci w kontakcie z
materiatami, ktdre bedzie oddziela¢ lub wzmacnia¢ przez okres czasu nie krotszy od
podanego w dokumentacji projektowej i SST.

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostana odrzucone. Jesli materialy nie spehiajace wymagan zostana
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzynicra Wykonawca wymieni je na
wilasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w
punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego
koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos$¢ potracen za
obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne,

9. PODSTAWA PLATNOSC!

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
- Wymagania ogélne” pkt 9.

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w OST D-02.01.01, D-
02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.



7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia

nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie plyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10.

11

12

13.

Wykonanie i odbiér robot ziemnych .la drog szybkiego ruchu, 1BDiM, Warszawa
1978.

Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych,
GDDP,Warszawa 1998,

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pélsztywnych, IBDiM,
Warszawa 1997,

Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,
Warszawa 2002.



