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D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
Roboty objete zakresem n/n Szczegélowej Specyfikacji Technicznej opisane sg nastgpujgcym kodem CPV:
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Szczegolowa Specyfikacjia Techniczna D.M.00.00.00 - “Wymagania Ogdlne” odnosi sie do wymagan wspolnych dla
poszczegoinych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktdre zostana wykonane w ramach przebudowy
drogi gminnej Nr 108223B Poplawy — Brzeznica od km 0+000,00 do km 0+116,00.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST obejmuja wymagania wspdlne dla robét objetych nizej wymienionymi Szczegdtowymi Specyfikacjami

Technicznymi:

D.01.01.01  Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

D.01.0204 Rozbidrka elementow drog

D.02.03.01  Wykonanie nasypow

D.04.01.01  Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza

D.04.03.01  Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

D.04.04.01  Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie '
D.05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

D.07.02.01  Ozakowanie pionowe

D.1007.01  Zjazdy do gospodarstw i na drogi boczne

14. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

14.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno-uzytkowa (droge) albo
Jjego czesé stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel)

142 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

14.3. Dzennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, shizacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie
wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawca i projektantem.

144 Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w
Jjego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.6. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

14.7. Konstrukcja nawierzchini - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.8. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.

1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.10.  Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru rejestr z ponumerowanymi stronami shizacy do wpisywania
przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

14.11.  Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeeptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia
wazelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

14.12.  Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa i SzczegGtowymi
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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14.13.  Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podioze grun-
towe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a)  Warstwa Scieralna - goma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmo-
sferycznych.

b)  Warstwa wigigea - warstwa majdujaca sie migdzy warstwa $cieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlo-
Zenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowa.

c)  Warstwa wyrownaweza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnoéci podbudowy lub profilu istniejacej nawierz-
chni.

d)  Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa moze
skladac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e)  Podbudowa zasadnicza - goma czes¢ podbudowy spelniajaca funkeje nosne w konstrukcji nawierzchni, Moze ona
skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

) Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetniajaca, obok funkgji noénych, fimkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozooch-
ronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

14.14.  Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mos-
towego.

14.15.  Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przeciemymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét
budowlanych.

14.16.  Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew i
krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

14.17.  Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw, umieszczenia urzadzen
bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, shuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

14.18.  Podlote - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokoéci przemarzania.

14.19.  Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

14.20.  Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

14.21.  Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej.

14.22.  Przedsiewgiecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita modemizacja
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podhiznym) istniejacego polaczenia.

1423, Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, sluzace do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kolowego, pieszego.

1424, Preetargowa Dokumentacja Projektowa - czgs¢ Dokumentacji Projektowej, kidra wskazuje lokalizacje, charakterystyke
i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.25.  Slepy Kosgorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnoéci technologicznej ich wykonania.

1426,  Zadanie budowlane - czeS¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna cato$¢ konstrukeyjna lub technologiczna,
zdolna do samodzielnego spehnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modemizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elemen-
.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z Dokumentacja Projektowa, SST i polece-

niami Inspektora Nadzoru.

1.5.1.  Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi

wymaganymi uzgodnieniami, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety SST.

1.5.2.  Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdlowych

warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na Dokumentacje Projektowa :

- Zamawiajacego,

- sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3.  Zgodnosé robot 7 Dokumentacjq Projektowq i SST
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Dokumentacja Projektowa, Szczegolowe Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowia czes¢ kontraktu, a wymagania wyszczeg6lnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona w
Ogdlnych warunkach umowy™.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktdry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odezytu ze skali rysunkow.

Wizystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa i SST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowe] i w SST beda uwazane za wartoéci docelowe, od ktdrych dopuszezalne sa odchylenia
w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska
zgodnoé¢ z okredlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pehi zgodne z Dokumentacja Projektowa lub SST, i wplynie to na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4.  Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu az do

zakoriczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawea przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim

zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W

zalezmosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacii ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia

zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatha ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznodei w dzien i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow

bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru,

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru

oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilodciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tresé bedzie

zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawog w dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest whaczony w cene kontraktowa.

1.5.5.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalne-

go.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b)  podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
$rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wiasnosci
spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dzialania. Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegoiny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopdw i drog dojazdowych

2)  drodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiomikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pykami i gazami,
- mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpoiarowa

Wykonawca bedzie przestizegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robét albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.7.  Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
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Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke, jedno-
znacznie okredlajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na srodowisko.

Materiaty, kiére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich szkodliwoéé zanika (np. materiaty
pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych organéw administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie z SST, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie
$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8.  Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robét, kiore maja by¢ wykonane
w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié Inspektora Nadzoru i wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zZainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9.  Ograniczenie obcigien osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen obciazenia na o§ przy transporcie materialéw i wyposazenia na i z
terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw i w sposob ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.

Pojazdy i fadunki powodujgce nadmieme obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukoficzony fragment budowy i
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.5.10.  Bezpieczerstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenistwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawea ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarmych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.

Umaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11.  Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do
daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé roboty
utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.  Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i
wytycznych podcezas prowadzenia robot. :

Woykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehnienie wszelkich wymagaih prawnych odnognie
wykorzystania opatentowanych wrzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dzialaniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne dokumenty.

% MATERIALY
21 Zrédla uzyskania materialow
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Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
Zatwierdzenie partii (czg$ei) materiatéw z danego Zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodta uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrédia w sposob
ciagly spelniajg wymagania SzczegSlowych Specy fikacji Technicznych w czasie postep robit

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodet
miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie
metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem
materiatéw do robat.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu ukopéw i miejsc pozyskania piasku i Zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy
zasypee i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru,
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych wykopow w obrebie
terenu budowy poza tymi, ktdre zostaty wyszezegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwomie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych

metod produkcyjnych z wymaganiami.

Prébki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji

okredlonej partii materialéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcie wytwomi beda zachowane nastepujace warunki:

a)  Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialéw w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b)  Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwomi, gdzie odbywa sie produkcja

materialow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ziozone w miejscu wskazanym
przez Inspektora Nadzonu. Jedli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawey na uzycie tych materialéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaly
zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartoéciowany przez Inspektora Nadzoru,

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, li-
€zZac Sig z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonaweca, zapewni aby tymczasowo skiadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wiasciwosé do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Migjsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru
lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiahy, albo w
okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badar prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢
wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZI lub projekeie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzonu; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzgt bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny znormami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania,

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akeeptacii Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana przez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materialéw/sprzetu na i z terenu robot.
Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystie na jakosé
wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej,
SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ uzyte przez Wykonawee pod
warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

8.1 Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, oraz za jakos¢ zastosowanych materialow i
wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu OIgamzaql robét oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokodci wszystkich elementow robét
zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.
Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawee w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, jesli wymagaé
tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét Iub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robdt beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w umowie, Dokumentacji Projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych,

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytudu ponosi Wykonawea,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)
Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci,
w ktrym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace
wykonanie robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) cm 0g0lng opisujaca:
organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

A bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ | terminowose wykonania poszezegoinych elementow robd,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli  sterowania jakoscia wykonywarych robét,
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- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- $posob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw mechanizméw sterujacych
a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b)  czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
wykazmaszyn1urzqdzenstowuanychmbudowezwhpwmneﬂmmﬁchnmmmmazmypow2anemw
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje 1 iloé¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6inych elementéw
robt,

- $posob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zalozona jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,

wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatow

oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu

zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robét z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty

wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badar i ich czestotliwosc sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie

zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z

umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna

legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspekior Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacije o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen

laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma

uzycie do robét badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy

zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialéw.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, 7e wszystkie

Jednostkowe elementy produkeji moga by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci

co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badar pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone
przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
Jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, migjscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan
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Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badar jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialow u zrodha ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawee, bedzie oceniaé zgodnosé
materialéw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawoee.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtomych lub dodatkowych badar, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatéw i robot z Dokumentacja Projektowa i SST. W takim przypadku calkowite koszty powtdmych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak ,.CE”, wykazujacy Ze zapewniono zgodnos¢ z norma zharmonizowana albo europejska aprobata
techniczna lub
certyfikat na znak budowlany ,.B”, wykazujacy Ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okrelonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,
2. deklaracje zgodnoscei lub certyfikat zgodnosci z
* Polska Norma lub
. aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jeZeli nie sa objete
certyfikacja okreslona w pkt 1.
iktore spetniaja wymogi SST.
Do uzycia dopuszcza si¢ réwniez materialy posiadajace informacje o wyrobie lub o$wiadczenie o wyrobie do jednostkowego
zastosowania.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spehniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekaza-
nia Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczeristwa ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgezone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i
podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczeg6lnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robét,
- terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszezegonych elementéw robot,
- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
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- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotyczgce jakosci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowa-
dzat,

- wyniki prob poszezegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone Inspektorowi Nadzoru do ustosun-

kowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem

stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strona umowy

i nie ma uprawnien do wydawania polecert Wykonawcy robét.

2) Rejestr obmiarow
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robét. Obmiary
wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Drzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosei lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci materialéw, recepty
robocze i kontrolne wyniki badann Wykonawcy i Zamawiajacego powinny by¢ gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora
Nadzoru.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt (1)43) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b)  protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d)  protokoly odbioru robat,

e)  protokoly znarad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(3) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiaja-
cego.

7 OBMIAR ROBOT

74 i Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw .

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilociach podanych w Slepym kosztorysie Iub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia wszystkich robét.

Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesigcznej platosci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru,

72 Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dhugoéci i odleglodei pomigdzy wyszczegdinionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowej.

Jesli Szezegolowe Specyfikacje Techniczne whasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’
Jjako diugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj.

Tlodci, ktdre maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Szczegétowych
Specyfikacji Technicznych.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy
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Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru,
Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych
to Wykonawca bedzie posiada¢ wazme $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom Szczegélowych Specyfikacji
Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych
przez Inspektora Nadzoru,

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odeink6w robdt, a takze w przypadku wystepowania
dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktdrego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosei od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b)  odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d)  odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakosc i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidér czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak
przy odbiorze ostateczinym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiodr ostateczny robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich iloéci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakoriczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.1.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiar6w,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwhaszeza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyzaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupehiajacych w warstwie Scieralngj lub robotach
wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnose i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszezegoinych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej Dokumentacja Projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
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obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4.1.  Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robat jest protokot odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji

UMowy.

Szczegétowe Specyfikacie Techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne).

recepty i ustalenia technologiczne.

dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty).

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z SST iew. PZJ.

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ.

opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badar i pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru,

wylkonanych zgodnie z SST i PZ.

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen.

9. geodezyjng inwentaryzacjg powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu.

10. kopig mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego,

komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze

ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad oplsmych w punkcie 84.

“Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

NSk W

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg pfamosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa plamosci jest wartosé (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogé6ine SST D.M.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wymagan ogélnych zawartych w Szczegolowej Specyfikacji Technicznej
D.M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegonione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacii ruchu obejmuje:

(@)  opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postepu robot.

(b)  ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenistwa ruchu.

(c)  oplaty/dzierzawy terenu

(d)  przygotowanie terenu
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(e)  konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawezmikéw, barier, oznakowan i drenazu.

()  tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(@)  oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymezasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatet
(b)  utrzymanie ptynnoéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(@  usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania

(b)  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89, poz. 414).

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie dziennika budowy oraz
tablicy informacyjnej (M.P. Nr2 z 1995 r.,poz. 29).

3. Ustawazdnia21 marca 1985 . o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).
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D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

i WSTEP
Roboty objete zakresem n/n Szezegblowej Specyfikacji Technicznej opisane sa nastepujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegiolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem
odtworzenia osi tras i ich punktéw wysokosciowych w ramach przebudowy drogi gminnej Nr 108223B Poptawy
— Brzeznica od km 0+000,00 do km 0+116,00.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST obejmuja odtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktéw wysokosciowych oraz wykonanie

inwentaryzacji powykonawczej na terenie objetym zakresem jak wpkt. 1.1 n/n SST.

1.4. OkreS$lenia podstawowe

1.4.1.  Punkty gidwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza - wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne informacje o przestrzennym
rozmieszczeniu obiektow ogolno geograficznych oraz elementéw ewidencji i budynkéw, a takze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami podanymi w SST

D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawea robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnoé¢ z Dokumentacjg Projektowa, SST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdélne dotyczace materialéw
Wymagania ogélne dotyczace materialow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

22 Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gldwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o dhugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15
do 020 m idugosé od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dhugosci okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i diugosciod 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki”” powinny mie¢ dugosé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3.  SPRZET

3.1 Wymagania ogoéine dotyezgce sprzetu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdine”,

3.2 Sprzet do wykonania robot

Do odtworzenia punktéw wysokosciowych oraz osi trasy nalezy stosowac odpowiedni sprzet geodezyjny:
= teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

E dalmierze,

- tyezki,

5 Akit}"’
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- tasmy stalowe, szpilki,

lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Stosowany sprzgt powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej dokladnosci przy pracach pomiarowych, jak i przy opracowaniach
kartograficznych.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK [2+11].
Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow
przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi
terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowej to powinien powiadomic o tym Inspektora Nadzoru.
Punkty wierzchofkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét.
Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodka dokumentacji geodezyjnej i
Kartograficznej informacji o rodzaju, pofozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokosciowej) oraz o mapie
zasadniczej i ewidencji gruntow.
5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych
Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktow glownych osi trasy nie powinny przekraczaé 3 cm.
Rzgdne reperéw roboczych nalezy okreslac z taka dokladnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mmv/km, stosujac niwelacje podwdina w nawiazaniu do reperow panstwowych.
83 Wyznaczenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykonac¢ w oparciu 0 Dokumentacje Projektowa.
O trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50m. Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
Dokumentacji Projektowej nie moga by¢ wigksze niz 5 cm.
Rzgdne punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 em w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych i bolcéw stalowych.
54. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (okredlenie
granicy robot), zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakeeptowanych przez Inspektora Nadzoru,
Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy, Wiechy nalezy stosowaé w
przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 m oraz wykopow glebszych niz 1 m. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami
nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosé ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z Dokumentacja
Projektowa.
5.5. Wykonanie pomiaréw powykonawczych
W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢ wznowiona lub zalozona osnowe geodezyjna. Nastepnie nalezy wykonaé pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G4 “Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe”, mierzac wszystkie elementy tresci mapy
Prace obliczeniowe nalezy wykonywac przy pomocy sprzetu komputerowego. Whiesienie pomierzonej tresci na mape zasadnicza oraz
mape ewidencji grantéw prowadzonych technikami tradycyjnymi nalezy wykonac metoda klasyczna (kartowanie i kreslenie reczne) lub
przy pomocy automatow kreslacych (ploterow).
Wykonang dokumentacje geodezyjna i kartograficzng nalezy skompletowac zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3 “Zasady
kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej”, z podziatem na:

1) dokumentacje techniczna przeznaczona dla Zamawiajacego,
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2) dokumentacje techniczna przeznaczona dla osrodka dokumentacji.
Sposob  skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w pkt2) oraz forme dokumentéw nalezy uzgodni¢ z o$rodkiem
dokumentacji.
Dla Zamawiajacego nalezy skompletowa¢ nastepujace materiaty:
- powykonawcza mape inwentaryzacyjng,
- wtomik mapy zasadniczej uzupeliony dodatkows trescia,
- kopie wykazow wspohzednych i wysokosci punktdw osnowy poziomej, wysokosciowej oraz wykazy
wspohzednych punktow granicznych, 8
- kopie protokotow przekazania nakéw geodezyjnych pod ochrone,
- kopie opisow topograficznych,
- kopie szkicow polowych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”,

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedhug

0golnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii lub Glownego Geodety Kraju

[2+11].

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie robét pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wedhug nastepujacych zasad:

- osie nalezy sprawdza¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co 100 m na
prostych,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzac niwelatorem na calej dhugodci przebudowywanego odcinka.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows robot zwiazanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w terenie jest 1 km trasy.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™.

8.2. Sposob odbioru robét

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktéw wysokosciowych w terenie réwninnym nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokohu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkiada Inspektorowi
Nadzoru.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Plamos¢ za kilometr nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyinej.

Cena wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupelienie osi trasy dodatkowymi punktami, E—

- wyzaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesieniem zmian na mape zasadnicza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy
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1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy, okreslenia, oznaczenia,

10.2. Inne dokumenty

Instrukeja techniczna O-1. OgSlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Instrukgja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma.

Instrukcija techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji.

Instrukcia techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe.

Instrukcia techniczna K- 1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163 z p6Zniejszymi zmianami)
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.04

ROZBIORKI ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

Roboty objete zakresem n/n Szczegblowej Specyfikacji Technicznej opisane sa nastepujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem n/n Szczegélowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét

zwiazanych z rozbidrka elementéw drog w ramach przebudowy drogi gminnej Nr 108223B Poplawy — Brzeznica
od km 0+000,00 do km 0+116,00.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3, Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotycza rozbidrki elementow drog, i obejmuja:

a) rozebranie przepustu betonowego pod droga;

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.

1.5. Ogdlne warunki dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami

Inspektora Nadzoru.
Wymagania ogdlne dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne™.

2 MATERIALY
Nie wystgpuja.
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania 0g6

3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwiazanych z rozbidrka elementow drog, ogrodzen i przepustow nalezy stosowac:
- spycharki,
= tadowarki,
- koparki,
- zrywarki,
- zurawie samochodowe,
- samochody cigzarowe,
mioty pneumatyczne i inne.
Drobne roboty mozna wykonywac recznie przy zastosowaniu prostych narzedz pomocniczych.
Sprzet zastosowany do robét rozbidrkowych powinien uzyska¢ akeeptacje Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6ine™.
4.2, Transport materialow z rozbiorki

Materiaty z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
S WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robét podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Przepust nalezy usuwa¢ mechanicznie w sposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Wszystkie elementy nadajace si¢ do powtdmego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzex.
Uzyskany gruz, bezuzyteczne elementy i materialy nie nadajace si¢ do wbudowania, o ile Zamawiajacy nie zastrzeze tego w umowie,
nalezy przewiez¢ w migjsce do tego przeznaczone zgodnie z ustawa o odpadach.

Ewentualne doly (wykopy) nalezy wypelnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescié zgodnie
zwymaganiami normy PN-S-02205 *“Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania” [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Og6blne zasady kontroli jakosci robot
Ogoélne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.

6.2. Kontrola prawidlowo$ci wykonania robét rozbiorkowych

Sprawdzenie jakosci robét polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtémego wykorzystania.

Zaggszezenie gruntu wypeniajaoego doly po usunietych elementach powinno spetniac odpowiednie wymagania okreslone w PN-S-
02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robodt zwiazanych z rozbidrka jest:
- dlaprzepustu - 1 m (metr),

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™.

8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty objete niniejsza SST obejmuja:

- odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiér ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne™.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéblne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 m przepustu betonowego zostanie dokonana na podstawie obmiaru i oceny jakosci robét w oparciu o pomiary i
badania.

Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:

a) dlarozbiorki przepustu betonowego:

- odkopanie przepustu itp.,

- rozebranie elementéw przepustu,

- zafadunek i wywiezienie materialow z rozbidrki,

- zasypanie doléw (wykopow) gruntem z zageszezeniem do uzyskania [>1,00 wg BN-77/8931-12 [2],

- uporzadkowanie terenu rozbiérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1; PN-8-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu,
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-02.03.01
WYKONANIE NASYPOW

1.  WSTEP

Roboty objete zakresem n/n Szczegolowej Specyfikacji Technicznej opisane s3 nastepujacym kodem
CPV:

KOD CPV: 45233000-9

1.1 Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem nasypéw w ramach przebudowy w ramach przebudowy drogi gminnej Nr
108223B Poptawy — Brzeznica od km 0+000,00 do km 0+116,00.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegétowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
wpkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST maja zastosowanie przy wykonywaniu nasypow na terenie objetym zakresem z pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe
14.1.  Wysokosé nasypu - rimica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.
14.2.  Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, polozone poza pasem robot drogowych.
143, Wskainik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszezenia gruntu, okreslona wedlug wzoru:
fy=dfe
IO ds
gdzie;
P, - gestosé objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu [Mg/m’],

P4 - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w normalnej
probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3], sluzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie znorma BN-77/8931-12 [10] [Mg/m’].

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00
. Wymagania ogélne™.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakod¢ wykonanych robot oraz za. ich zgodno$é z Dokumentacja Projektowa, SST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogé6lne dotyczace materialéw
Wymagania ogolne dotyczace materialow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.

2.2, Materialy do budowy nasypow

Do wznoszenia nasypow nalezy stosowaé wylacznie grunty i materialy przydatme do tego celu, tzn. takie, ktore spelniaja szczegélowe
wymagania zawarte w normie PN-8-02205 [11] i sa akeeptowane przez Inspektora Nadzoru.

Akceptacja powinna nastepowac na biezaco, w czasie trwania robot ziemnych, na podstawie przedkiadanych przez Wykonawce wynikow
badan laboratoryjnych.

W przypadku stosowania materialéw o ograniczonej przydatnosci Wykonawca ma obowiazek uwzglednienia wszystkich zastrzezen
dotyczacych technologii i dopuszczonych miejsc whudowania tych materiaow, okreslonych w nommie PN-S-02205 [11] Aablica 2/,

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialy nieprzydatne, albo nie uwzgledni zastrzezen dotyczacych materiatow o
ograniczonej przydatnosci, okreslonych w SST lub przez Inspektora Nadzoru, to wszelkie takie czesci nasypu zostang przez
Wykonawcg na jego koszt usuniete i wykonane powtdmie z materialéw o odpowiednich whasciwosciach.
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2.2.1. Grunty uzyskane 7 wykopow
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa, grunt niewysadzinowy kat.I+1I do wykonania nasypow nalezy uzyskac z dokopu.

3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogoine”.

Wykonawea jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na whasciwosci
gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania.

3.2. Sprzet do wykonania nasypow

Do wykonania nasypow nalezy stosowac:

- koparki,

= spycharki,

- rowniarki samojezdne,

- walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,

- plyty wibracyjne.

Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i uzyska¢ akeeptacje Inspektora Nadzoru.
4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne™.

4.2. Transport przy wykonywaniu nasypow _
Wyborsncﬂmwnmspammaznﬂodumspumpmvmmbwdostowwanydokategmlglwmjegoommtedmbguochpa;mml
zaladunku oraz od odleglode fransporfu. Wydajnosc srodkéw transportowych powinna byé dostosowana do wydajnodci sprzetu stosowanego
do whudowania gruntuL.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania roboét

Ogolne zasady wykonywania robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptacji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajace warunki w jakich
prowadzone beda roboty przy wykonywaniu nasypow.

5.2 Wykonanie nasypéw

5.2.1. Pryygotowanie podiota

Przed przystgpieniem do budowy nasypéw nalezy w obrebie ich podstawy zakorczy¢ roboty przygotowawcze okreslone w SST
D.01.01.01,D.01.02.01.

5.2.2. Wybér gruntow do wykonania nasypow
Wybor gruntéw do wykonania nasypdw powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad z pkt. 2.2.

5.2.3. Zasady wykonania nasypow

5.2.3.1. Ogdine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podhunego, zgodnie z Dokumentacja

Projektowa i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez Inspektora Nadzoru.

W celu zapewnienia statecznosci nasypow i ich rownomiemego osiadania nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowg z gruntow przydamnych do budowy nasypéw. Nasypy powinny by¢
wznoszone rownomiemie na calej szerokosci.

b)  Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do
zageszezania. Przystapienie do ukiadania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu prawidlowego
wykonania warstwy poprzedniej.

¢)  Grunty o roznych whasciwosciach nalezy uktada¢ w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubosci na catej szerokosci
nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywa¢ w dolne, a grunty niespoiste w géme warstwy nasypu.

d)  Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy ukladac poziomo, a warstwy gruntu malo przepuszczalnego ze spadkiem gémej
powierzchni okolo 4% + 1%. Uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwiac lokalne gromadzenie sie wody.

e)  Gome warstwy nasypu o grubosci co najmniej 0,5 m nalezy wykona¢ z gruntéw niewysadzinowych, o wskazniku
rozmoziamistosci nie mniejszym niz 5 i wspolezynniku filtracji k;¢6x10” mis, w razie braku takiego gruntu nalezy goma
warstwe ulepszy¢ spoiwem (cementem, wapnem lub aktywnymi popiotami).

5.2.3.2. Wykonywanie nasypéw w niekorzystnych warunkach atmosferycznych
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W okresie deszezow i mrozow, nasypy zaleca sie wykonywaé jedynie z gruntow i materiatow przydatnych bez zastrzezen wg tablicy 2
zawarte] w PN-S-02205[11].

Nie nalezy whudowywac gnuntéw o nadmiemej wilgotnosci (W>Wey), zamarznigtych albo przemieszarych ze $niegiem lub lodem.

5.2.4. Zageszczanie gruntu.

Kazda warstwa grunfu powinna by¢ zageszezona jak najszybciej po jej rozlozeniu z zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla
danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunk6w.

Wymagang wilgomos¢ zageszezanego gruntu, procedure zageszezania i grubo$¢ warstw nalezy okresli¢ do$wiadczalnie podczas
probnego zageszczania stosowanym sprzetem.

Rozlozone warstwy gruntu nalezy zageszczaé od krawedzi nasypu w kierunku jego osi. Kolejna warstwe gnmtu mozna uktadaé po
stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréw juz utozonej warstwy.

Uzyskanie przez grunty w budowli ziemnej wymaganych cech nosnosci sprawdza sie przez badanie wskaznika zageszczenia I, oraz
widmego modufu odksztalcenia E,.

Oceny zageszczenia nalezy dokonywac na podstawie wskaznika zageszczenia .

Wskaznik zageszczenia grantéw w nasypach, okredlony wg BN-77/8931-12 [10], nie moze by¢ mniejszy niz

Lokalizacja
gdoma warstwa o grubosei 20 cm 1,00
nizej lezace warstwy nasypu do glebokosci od niwelety robét ziemrych 1.2 m 0,97
warstwy nasypu na glebokosci od powierzehni robét ziemnych ponizej 1.2m 0,95

Jako kryterium zastgpeze oceny wymaganego zageszezenia gruntow, dla ktdrych trudne jest pomierzenie wskaznika zageszczenia,
nalezy przyjmowa¢ warto$¢ wskaznika odksztalcenia 1, wg zafacznika B normy PN-S-02205 [11], réwnego stosunkowi
odksztalcenia wtomego E, do pierwotnego E,.

Wskazmik odksztatcenia I, dla zwirdw, pospélek i piaskéw nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2,

Calosciowej oceny cech nosnosci warstwy gruntu dokonuje sie na podstawie pomiaru wtémego modulu odksztateenia E;, za pomoca
obciazenia statycznego ptyta o srednicy 300 mm.

Wymagane minimalne wartosci wtémego moduiu odksztalcenia E, nalezy przyjmowacé wg PN-S-02205 [11].

Jezeli badania kontrolne wykaza, Ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace to Wykonawca powinien spulchnié warstwe,
doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrmie zagescic.

Jezeli powtome zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia Wykonawca powinien usunaé
warstwe i wbudowa¢ nowy material, o ile Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowienie proby prawidlowego zageszezenia warstwy.
5.2.5. Wilgotno$¢ gruntu

Wilgomnos¢ technologiczna gruntu w czasie zaggszezania powinna by¢ dostosowana do metody zageszczania i rodzaju stosowanego
Sprzgtu.

Decydujacym kryterium jest mozliwos¢ zageszezenia gruntu do wymaganego poziomu no$nosci.

W przypadku zageszezania walcami statycznymi, wilgotnosé powinna by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej na podstawie proby normalnej
metoda [ [T wg PN-B-04481 [3]. Odchylenie od wilgotnosci optymalnej nie powinno przekraczac 2% (dla gruntéw niespoistych).

W przypadku uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotnoé¢ mniejsza od optymalnej, ustalona na podstawie wsteprych prob.
Urzadzeniami wibracyjnymi grunty niespoiste mozna zaggszezac takze w stanie powietrzno - suchym, o ile wstepne proby dadza pozytywne
wyniki.

Jezeli wilgotnos¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosei optymalnej o wartos¢ wigksza od podanych odchylen, to grunt nalezy osuszy¢ w sposéb
nafuralny lub ulepszy¢ przez zastosowanie dodatku spoiw. Sposdb osuszenia gruntu powinien by¢ zaakeeptowany przez Inspektora Nadzoru,
Jezeli zachodzi taka potrzeba, to zaleca sie zwiekszenie wilgotnosei gruntu przez zraszanie woda.

5.2.6. Dokladnosc¢ wykonania nasypow

Przy wykonywaniu nasypow obowiazujg nastgpujace wymagania:

- odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasypie od osi projektowanej nie moze by¢ wigksze niz  +10 cm,

- rézmica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekracza¢ +11-3 cm,

- szeroko$¢ korony nie moze rozni¢ si¢ od szerokosei projektowanej o wiecej niz £10 cm, a krawedzie korony nie powinny
mie¢ wyraznych zataman,

- nierdwnosci powierzchni korpusu mierzone fata dlugosei 3 m nie moga przekraczac +3 cm,

- pochylenie poprzeczne powierzchni korpusu nie moze roznic sie o wigeej niz +0,5% pochylenia projektowanego,

- pochylenie skarp nasypu nie moze rézmic si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci,

- maksymalna glebokos¢ lokalnych wklesnie¢ na powierzchni skarp nasypu nie moze przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3-
metrowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Zasady og6lne kontroli jakosci robét
Og6lne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogoine”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania nasypéw

6.2.1. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w pkt. 2.2 oraz 5.2 n/n
SST i w Dokumentacji Projektowe;.

Szczegoling uwage nalezy zwrocic na:

a)  badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypéw,

b)  badanie prawidlowosci wykonania poszczeg6inych warstw nasypu,

c)  badanie zageszczenia nasypu,

d)  pomiary ksztattu nasypu.

6.2.1.1. Badanie priydatnos$ci gruntéw do budowy nasypow

Badania przydamosci gruntow do budowy nasypoéw powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych z kazdej partii
przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej znowego zrédia.

W kazdym badaniu nalezy okregli¢ nastepujace wiasciwosci:

. sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 [3],

- zawartos¢ czesei organicznych, wg PN-B-04481 [3],

- wilgotnoéé naturalna, wg PN-B-04481 [3],

- wilgomos¢ optymalng i maksymalna gestos¢ objetodciowa szkieletu gruntowego, wg  PN-B-04481 [3],
- granicg plynnoéci, wg PN-B-04481 [3],

- Kapilamos biema, wg PN-B-04493 [4],

- wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [14].

6.2.1.2. Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:

a)  prawidlowosci rozmieszczenia gruntow o réznych wlasciwosciach w nasypie,

b)  odwodnienia kazdej warstwy,

c) gmbomkazdejwaISMyl_]Q]mlg,omowprzyzagquubadmmnalezypmepmwadmmmdmgmzlrazwhmd'l
punktach na 500 m™ warstwy,

d)  przestrzegania ograniczen okreslonych w pkt. 5.2.3 2, dotyczacych wbudowania gruntéw w okresie deszczow i mrozow.

6.2.1.3. Sprawdzenie zageszczenia i nosnosci gruntu

Czestotliwos¢ badan wskaznika zageszcezenia I; kazdej uktadanej warstwy powinna byé nastepujaca:

- dla korpusu nie mniej niz jeden raz w trzech punktach na 500 m>zageszczanych warstw nasypu,

- dodatkowo w migjscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie gruntu nalezy oceniac stosujac metodg poréwnania poszezegdlnych wynikéw badan z wymaganiami w pkt. 5.2.4.
Czestotliwosé badan wskaznika odksztalcenia 1, nalezy przyjmowac jak dla wskaznika I,

Nosnos¢ gruntu na podstawie pomiaru wiémego modufu odksztalcenia E, nalezy sprawdzi¢ dla warstwy powierzchniowej podtoza
nawierzchni, najwyzszej warstwy robot ziemnych oraz ewentualnie glebszych warstw, na zadanie Inspektora Nadzoru.

6.2.1.4. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmuja kontrole:

- szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na pordwnaniu szerokosci korony korpusu na poziomie wykonywanej warstwy
gruntu z szerokoscia wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

6.3. Badania w czasie odbioru nasypow.

6.3.1. Sprawdzenie dokumentow kontrolnych

Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych dotyczy:

a)  oznaczen laboratoryjnych,

b)  dzennika budowy,

¢)  dziennikéw laboratorium Wykonawcy,

d)  protokéléw odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

6.3.2. Sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem tasmy, szablonu, faty, w odstepach co 100 m na prostych, co 50 m na tuku, a takze
w miejscach, ktdre budza watpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszezalnych, podanych
wpkt. 5.2.6.
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6. 3.3. Sprawdzenie rzednych powierzchni korpusu ziemnego

Pomiar przeprowadza si¢ z zastosowaniem niwelatora z czestotliwoscia wg pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokurmentacji Projektowej nie moga przekraczac wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 52.6.

6. 3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadza sie z zastosowaniem szablonu, faty i poziomicy lub niwelatora z czestotliwoscia wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od Dokurmentacji Projektowej nie moga przekraczad wartosci dopuszezalnych, podarnych wpkt. 52.6.

6. 3.5. Sprawdzenie réwnosci powierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadza sie z zastosowaniem laty o dlugosci 3 m. z czestotliwoscia wg pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowe] nie moga przekraczad wartosci dopuszezalnych, podarnych wpkt. 52.6.

6. 3.6. Sprawdzenie spadku podiuinego powierzchni korpusu

Kontrole spadkéw podhuznych nalezy oprze¢ na ocenie rzednych wysokosciowych, pomierzonych niwelatorem z czestotliwoscia
podana w pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowe] nie moga przekracza¢ wartosci dopuszezalnych, podartych wpkt. 52.6.

6. 3.7. Sprawdzenie zageszczenia gruntow

Sprawdzenie przeprowadza si¢ na podstawie wynikéw podanych w dokumentach kontrolnych oraz przez przeprowadzenie
wyrywkowych badan bezposrednich.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robét
Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robét zwiazanych z wykonaniem nasypéw jest 1 m’ (metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbior robot ziemnych dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu zgodnie z zasadami
podanymi w SST D.M.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na
wihasny koszt w ustalonym terminie.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Plamos¢ za 1 m’ wykonanych nasypéw nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i oceny jakosci robdt w oparciu o wyniki

pomiarow i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania nasypéw obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- whudowanie dostarczonego grunfu warstwami wraz z zageszczeniem zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i SST,

- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkow i pochylen zgodnych z Dokumentacja Projektowa i SST,

- odwodnienie terenu robdt,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych dotyczacych w szczeg6inosci wasciwosci wbudowanych
gruntéw, wskaznika zageszczenia poszezegoinych warstw nasypu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreélenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2 PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw.

4. PN-B-04493 Omnaczanie kapilamosci biemej.

5. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.
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. PN-B-06714/28
7. BN-64/8931-02

8. BN-75/8931-03

; BN-70/8931-05
10.  BN-77/8931-12
1. PN-S-02205
12, PN-S-02204

13. BN-76/8950-03

14.  BN-64/8931-01
10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa.

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni i podtoza przez obciazenie
piyta

Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych i lotniskowych,

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne, Wymagania i badania.

Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

Badania hydrologiczne. Obliczanie wspdlczynnika filtracji gruntow sypkich na podstawie uziamienia
1 porowatosci.

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

15. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drog szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa, 1978
16.  Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Pélsztywnych - IBDIM, 1997
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1 WSTEP
Roboty objete zakresem n/n Szczegélowej Specyfikacji Technicznej opisane sg nastepujgcym kodem CPV:
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegdélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem koryta z profilowaniem i zageszczaniem podloza w ramach przebudowy drogi
gminnej Nr 108223B Poptawy — Brzeznica od km 0+000,00 do km 0+116,00.

1.2 Zakres stosowania SST

SzczegStowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegolowej Specyfikacji Technicznej dotyczace wykonania koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podioza obejmuja:

- wykonanie profilowania i zageszezenia podioza pod projektowana konstrukcje nawierzchni,

— koryta wykonane na poszerzeniach jezdni brukowcowej,

14. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podloze - gruntrodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.
1.4.2.  Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu wlozenia w nim konstrukcji nawierzchni, §
Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$é z Dokumentacja Projektowa, SST oraz z
zaleceniami Inspektora Nadzoru.
Og6lne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogéine”.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do wykonania robét
Do wykonania profilowania i zageszczania podioza nalezy stosowag:
- spycharki uniwersalne z ukosnie ustawionym lemieszem,
- drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie moze mie¢ zastosowania,
- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielkodci zageszezanej powierzehni,
- ubijaki mechaniczne, plyty wibracyjne do zastosowania w miejscach trudnodostepnych dla wiekszego sprzetu
lub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
4. TRANSPORT

Nie wystepuje.
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5. WYKONANIE ROBOT

51 Ogolne zasady wykonywania robét

Og6lne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Przed rozpoczeciem robot Wykonawea przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptaciji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajgce wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwiazane z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza.

5.2, Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwiazanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania profilowania i zageszezania podioza, jest mozliwe
wylacznie za zeoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywaé sig ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zageszezanie podloza (koryta)

Przed rozpoczeciem robot nalezy wytyczy¢ polozenie podloza podlegajacego profilowaniu i zageszezaniu. Sposéb wytyczenia
powinien umozliwia¢ wyprofilowanie i zageszezenie podioza i ukladanych na nim warstw nawierzchni z tolerancjami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, SST lub przez Inspektora Nadzoru.

Paliki do kontroli uksztattowania podloza w planie i profilu powinny by¢ wezeéniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce,

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usunaé bloto i grunt,
ktéry ulegt nadmiememu zawilgoceniu.

Jezeli rzedne podloza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem
do profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchnie nalezy dogeéei¢ 3+4 przejsciami walca sredniego stalowego, gladkiego
lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli powyZzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia
poziomu w podiozu, to Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokos¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dowiezé
dodatkowy grunt i zagesci¢ warstwe do uzyskania odpowiedniej wartodci wskaznika zageszczenia.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé sprzet wskazany w pkt. 3 w zaleznodei od szerokosci profilowanego podloza, trudnosei
odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez watowanie lub uzycie ptyt wibracyjnych,
ubijakéw mechanicznych w miejscach trudnodostepnych dla walcéw, zachowujac optymalna wilgotmos$¢ zageszezanego gruntu.
Jakiekolwiek nierdwnosci powstale przy zageszezaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawcg w sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie podloza nalezy kontrolowac poprzez oznaczanie wskaznika zaggszczenia [Is] zgodnie z BN-77/8931-12 [3].
Wskazniki zaggszezenia (1) w przypadku robét objetych n'n SST wynosza:

Strefa korpusu
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podioza

0,97

Jako zastepcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntéw, dla ktérych trudne jest pomierzenie wskaznika zaggszezenia,
nalezy przyjmowaé warto$¢ wskaznika odksztatcenia 1, wg zalacznika B do normy PN-S-02205 [6], rdwnego stosunkowi modutéw
odksztatcenia wiomego E,do pierwotnego E;.

Wskaznik odksztatcenia I, nie powinien by¢ wiekszy niz2.2.

Nosénos¢ podioza:

Wartosc E; nie mniej niz [MPa] 100

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie,

Jezeli po wykonaniu rob6t zwiazanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystapi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiemym zawilgoceniem, na
przykiad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszezone podioze uleglo nadmiememu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do ukladania kolejnej
warstwy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
dodatkowe naprawy wykona on na wiasny koszt.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Og6lne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne™.

6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Czestotliwo$c oraz zakres badari i pomiaréw
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszezenia wyprofilowanego podioza (koryta)
podaje tablica 1.
Tablica I. Czestotliwo$¢ badan kontrolnych

Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej przypadajaca na jedno badanie (m?)
1. | Szeroko$c
Rownos¢ poprzeczna i podiuzna
Spadki poprzeczne Z czestotliwodeia gwarantujaca spelnienie wymagan przy odbiorze,
Rzgdne wysokosciowe okreslonych w pkt. 6.2,
Uksztaltowanie osi w planie
2. | Zageszczenie, 2 600
Wilgotnos¢ gruntu
3. | No$nos¢ podioza min. jeden raz w trzech punktach na 2000 m* powierzchni

6.2.2. Szerokosé
Szeroko$¢ profilowanego podioza (koryta) nalezy sprawdzac co najmniej co 100 m.
Szerokoé¢ profilowanego podioza (koryta) nie moze réznic sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz+10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownosé

Nieréwnosci podiuzne profilowanego podioza (koryta) nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata co 20 metréw w kierunku podhuznym,
zgodnie z BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata, a na odcinkach poszerzen Iata o dhugosci dostosowanej do szerokosci
profilowanego podioza, co najmniej co 100 m.

Nierownosci nie moga przekraczaé 2 cm.,

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca faty o diugosed jak w pkt. 6.2.3 1 poziomicy co najimniej co 100 m.

Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe nalezy sprawdza¢ w osi jezdni i na jej krawedziach co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych co 10 m.
Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanego podloza (koryta) i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 em i -2 em.

6.2.6. Uksztaftowanie osi w planie

Uksztattowanie osi nalezy sprawdza¢ w punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz co 100 m.

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz+ 5 cm.

6.2.7. Zageszczenie

Wskamik zageszczenia wyprofilowanego podioza (koryta) okreslony wediug BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w pkt 5.3 n/n SST.

W przypadku gdy w koryto zostanie wbudowana mieszanka kruszywa stabilizowanego cementem lub wapnem jako ulepszone
podioze, wowczas podloze (w korycie) moze spelnia¢ jedynie kryterium wskaznika zageszczenia Is > 0,97.

Wilgomosc w czasie zageszezania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2].

Wilgotmnos¢ gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosei optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

Warto$¢ widmego modutu odksztalcenia nie powinna by¢ mniejsza od podanej w pkt 5.4 n/n SST.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”,

7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostka obmiarowa jest 1 m’ (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profilowanego podioza (koryta) zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru rebot
Og6lne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6ne”.

8.2. Sposdb odbioru robét

Odbiér profilowanego podioza (koryta) dokonywany jest na zasadach odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podanych
w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6ne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Plamos¢ za 1 m” profilowanego podioza (koryta) nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru po ocenie jakosci wykonania rob6t na
podstawie wynikéw badan i pomiaréw laboratoryjnych.

Cena wykonania robdt obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- odspojenie gruntu,

- zaladunek odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie,
- profilowanie podtoza (dna koryta),

- zaggszezenie,

- utrzymanie podtoza,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy !

1. PN-B-04481 Grunty budowlane, Badanie probek gruntu.

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
obciazenie pyta.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.

3 BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty
7. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatmych i pSisztywnych, IBDIM, Warszawa, 1997 r
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.03.01
OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
Roboty objete zakresem n/n Szezegdlowej Specyfikacji Technicznej opisane sg nastepujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z oczyszezeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni w ramach przebudowy
drogi gminnej Nr 108223B Poptawy — Brzeznica od km 0+000,00 do km 0+116,00.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3, Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegélowej Specyfikacii Techniczne] dotycza oczyszezenia i skropienia warstw konstrukeyjnych nawierzchni i
obejmuja:

- skropienie podbudowy z kruszywa przed ulozeniem warstwy wiazacej

- skropienie nawierzchni z betonu asfaltowego przed utozeniem warstwy $cieralnej,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne™.

2.2 Materialy do wykonania skropienia
Do skropienia warstw konstrukeyjnych nawierzchni nalezy uzy¢ asfaltowa emulsje kationowa o whasciwosciach zgodnych z
wymaganiami podanymi w Wytycznych Technicznych “Drogowe kationowe emulsje asfaltowe” , EmA-99, IBDiIM-1999 [1].

2.2.1. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej srednio- i szybkorozpadowej
Asfaltowa emulsja kationowa powinna spelnia¢ wymagania podane w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej

Lp. Wiasciwosci Klasa emulsji
K1-50 K2

I. | Zawartos¢ lepiszcza [%%) 45+ 55 5070
2. | Lepkos¢ wg Englera 20°C [°E] <3 >3

3. | Lepkos¢ BTA 4 mm, 20°C [s] . <15
4. | Jednorodnos¢ [%] 0.63 mm <0,1 <0,1

5. | Jednorodno$é [%] 0.16 mm <025 <025
6. | Sedymentacja po 5 dniach [%0] <80 <50

7. | Przyczepnoéc do kruszywa [%] >85 =85

8. | Indeks rozpadu [g/100g] <90 80+ 130
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2.2.2. Skiadowanie emulsji

Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech emulsji i obnizenia jej jakosci.

Emulsje mozna magazynowac w opakowaniach transportowych lub stacjonamych zbiomikach pionowych z nalewaniem od dna.
Nie nalezy stosowa¢ zbiomika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie si¢ na duzej powierzchni cieczy “kozucha”
asfaltowego zatykajacego pozniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzegac zasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
3.2, Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy uzywaé:

- szczotki mechaniczne.
Zaleca sig uzycie urzadzen dwuszezotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementéw czyszezacych i
stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszezen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiadaé
migkkie elementy czyszezace i shizy¢ do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace.

- sprezarki,

- zbiomiki z woda,
szezotki reczne,

lub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywa¢ skrapiarke lepiszcza wyposazona w urzadzenia kontrolno-pomiarowe pozwalajace
na sprawdzanie i regulowanie nastepujacych parametrow:
- temperatury rozkladanej emulsji,
- cisnienia emulsji w kolektorze,
- obrotéw pompy dozujacej emulsje,
- predkosci poruszania sie skrapiarki,
- wysokosci i dlugosci kolektora do rozkladania emulsji,
ilodci emulsji.
Zblomik skrapiarki na emulsj¢ powinien by¢ izolowany termicznie, tak aby mozliwe bylo zachowanie stalej temperatury emulsji.
Wykonawca powinien posiadac aktualne Swiadectwo cechowania skrapiarki zawierajace zaleznosci pomiedzy wydatkiem emulsji a
nastepujacymi parametrami:
- cisnieniem emulsji,
- obrotami pompy,
- predkoscia jazdy skrapiarki,
- temperaturg emulsji.
Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancja £10% od ilosci zalozone.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu

Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport emulsji

Transport emulsji powinien odbywac si¢ w cysternach samochodowych lub skrapiarkach. Dopuszcza sie stosowanie beczek ub
innych pojemnikéw stalowych. Cystemy przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na
komory o pojemnosci max. 1 n', a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajace przeplyw emulsji. Cystemy, pojemniki i
zblmulqpazcznaczonedommwlwihdomlammjlmmmbwmlmemwmmmm@m

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6blne zasady wykonywania robot

Zasady ogélne wykonywania robét podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne™.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptacji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajace wanunki w jakich
wykonywane beda roboty zwiazane z oczyszezaniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni,

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Z warstw nawierzchni przed skropieniem, nalezy usuna¢ luzny materiat, brud, bloto i kurz przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w
razie potrzeby wody pod ciSnieniem. Zanieczyszczenia stwardniate, nie dajace sie usuna¢ mechanicznie, nalezy usunag recznie lub za
pomoca dostosowanego sprzeti.
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W miejscach trudnodostepnych nalezy uzywac szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio
przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Jezeli do oczyszczenia warstwy byla uzywana woda to skropienie moze nastapi¢ dopiero po wyschnieciu warstwy (nie dotyczy to warstw
podbudowy zkruszywa).

Skropienie warstwy moze rozpocza¢ sie po akceptacji jej oczyszczenia przez Inspektora Nadzoru.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana emulsja przy uzyciu skrapiarki, a w miejscach trudnodostepnych recznie /za pomoca weza z
dysza rozpryskowa/.

Do skropienia (bez nadmiaru) podbudowy nie bitumicznej nalezy uzywac asfaltowej emulsji kationowej sredniorozpadowej klasy
K2 wilosci asfaltu wytraconego z emulsji:

- podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - 0,7+1,0 kg/m’

Do skropienia (bez nadmiaru) warstw bitumicznych nalezy uzywac asfaltowej emulsji kationowej szybkorozpadowej klasy K1-50 w
ilogci asfaltu wytraconego z emulsji:

- nawierzchnia bitumiczna przed uloZeniem warstwy scierainej- 0,100,30 kg/m”.

Dokiadne zuzycie jednostkowe nalezy ustali¢ na budowie w oparciu o wyglad skrapianej powierzchni i przediozy¢ do akceptacii
Inspektora Nadzoru.

Temperatura emulsji powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta i miesci¢ sie w granicach 40+65°C. Zabrania sie podgrzewania
emulsji do temperatury powyzej 90°C.

Skropienie powinno by¢ réwnomieme, a ilos¢ rozkiadanej emulsji powinna by¢ réwna ilosci zatozonej z tolerancjg +10° %.

Na wszystkich powierzchniach, gdzie rozlozono nadmiemg ilos¢ emulsji Wykonawca powinien rozlozy¢ warstwe suchego i
rozgrzanego piasku i usunaé nadmiar lepiszcza przez szczotkowanie.

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody. Orientacyjny czas
wyprzedzenia wynosi co najmniej:

- 2 hprzy ilodci 0,5+1,0 kgf'm2 emulsji,

- 05hprzyilosci 02+0,5 kg/m® emulsii.

Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skrapiana warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem, dopuszczajac tylko niezbedny ruch
budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny byé przez Wykonawce naprawione.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™.

6.2. Badania i kontrola przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie warstwy w celu okreslenia optymalnej pracy
skrapiarki i okreslenia wymaganej ilosci emulsji w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania i kontrola w czasie robdt

6 3.1. Badania emulsji

Ocena emulsji powinna by¢ oparta na deklaracjach zgodnosci, a Wykonawca powinien kontrolowac jej lepkoé¢ dla kazdej dostawy
w oparciu 0 EmA-99 [1].

6 3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia emulsji

Jednorodnosé skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie.

Zaleca si¢ przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozkladane] emulsji wg metody podanej w opracowaniu “Powierzchniowe utrwalania.
Omaczanie ilosci rozkladanego lepiszeza i kruszywa’ [2].

Skrapiarka powinna zapewniac rozktadanie emulsji z tolerancja +10% od ilosci zatozonej.

7 OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru rebot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m” (metr kwadratowy) oczyszczonej i skropionej warstwy, na podstawie Dokumentacji Projektowej i
pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktéry powinien by¢ dokonany na
podstawie wynikéw pomiarow i badan oraz oceny wizualnej.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzoru ustali zakres robét poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je
na wlasny koszt w ustalonym terminie.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy plamosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6ine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Plamoié za 1 ﬁo&ysmhi%mﬁﬁawwﬂwhm@v@mﬁzﬂmimﬁym@mmmmmmm
wykonania robdt na podstawie wynikéw badan i pomiarow laboratoryjmych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- przygotowanie robat i ich oznakowanie,

- mechaniczne oczyszczenie warstw z ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem sprezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen, ,

- dostarczenie emulsji i napenienie ja skrapiarki oraz podgrzanie do wymaganej temperatury,

- skropienie warstw emulsja w ilodci okreslonej w SST i uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru,

- przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Dokumenty

I Wytyczne Techniczne - Drogowe kationowe emulsje asfaltowe. Wyd. IBDIM, Zeszyt nr 60, Warszawa, 1999,

2. Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie iloci rozkladanego lepiszeza i kruszywa. Zalecone przez GDDP do stosowania
pismem GDDP-3.3a-551/5/92 z dnia 1992.02.03

ZR1I DROMOBUD 35




