PRZEDMIAR ROBOT

NA PRZEBUDOWE DROGI GMINNEJ MARKOWO - GLINNIK

KM 1+500-2+075

SST

OPIS ROBOT

Jednostka miary

Nazwa

Ilos¢

3,

4.

5

D.01.01.01

D.04.08.05

D.05.03.05

D.05.03.05

D.05.03.05

D.07.02.01

L. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych
dla drég w terenie réwninnym
km 1+ 500-2+075

II. PODBUDOWA

Wyréwnanie istniejacej nawierzchni  kruszywem
naturalnym stabilizowanym mechanicznie (pospotka)
obmiar tabela wyréwnan

II.  NAWIERZCHNIA

Wykonanie warstwy wiazacej z masy asfaltowej KR-2
gruboscei 5,0 cm
Km 1+500-2+075=0,575 x 5,14 =2955,5 m*

Wykonanie warstwy Scieralnej z masy asfaltowej KR-2
grubosci 4,0 cm z uprzednim spryskaniem warstwy
wigzacej emulsja

Km 1+500-2+075=0,575x 5,0=2875 m"

IV.  ROBOTY WYKONCZENIOWE

Wykonanie poboczy i zjazdéw z gruntu kat. II z ukopu
wraz z zageszezeniem i nadaniem spadkow.

(tabela robot ziemnych)
Tabela rob6t ziemnych
Tabela zjazdow

Plus 575x1,5x2x 0,04
Razem:

-260,5 m’

- 56,0m’

- 69.0m’
385,5

V. OZNAKOWANIE

Ustawienie shipkow do znakoéw drogowych z rur
stalowych  ocynkowanych ¢ 60 mm (projekt
oznakowania)

km

szt.

0,575

411,0

2955,50

2875,00

385,50




7. 1 D.07.02.01

Przymocowanie do gotowych stupkéw tarcz znakow
drogowych D-42 szt. 2, D-43 szt. 2, E-17a szt. 1 E-18a
szt. 2

szt.

Bielsk Podlaski, 27.01.2013 r.




